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1 Modelo analitico

Cierto es que el Centro de Investigaciones Socioldgicas nunca ha fallado en una prediccion electoral; tan
cierto, como lo es que el Centro de Investigaciones Sociologicas nunca ha acertado en una prediccion
electoral. Ambas afirmaciones son ciertas dado que el Centro de Investigaciones Sociologicas nunca hace
predicciones electorales. Este informe técnico es un resumen de los analisis efectuados para la estimacion
del apoyo electoral que reciben los partidos politicos, coyunturalmente, en el momento de efectuarse la
medicion. Una estimacion electoral publicada periédicamente por el Centro de Investigaciones
Sociolodgicas en sus bardmetros mensuales. Desde 2019 todas las estimaciones son el resultado de aplicar
un unico modelo tedrico de referencia (Modelo Bifactorial Inercia-Incertidumbre), un Unico método de
especificacion (metodologia de escenarios) asi como de un unico sistema de operativizacion basado en
estructuras motivacionales de los electores. En ese sentido, sus resultados son desde 2019 completamente
comparables a lo largo del tiempo. Los analisis que aqui se presentan estan disefiados para la deteccion,
medicion y sistematizacion del apoyo electoral, ya sea explicito o potencial, que reciben los partidos
politicos en funcion de diferentes configuraciones de escenarios. Con dicha finalidad, se efectia un
estudio diagnostico exhaustivo de las estructuras y patrones presentes en la encuesta de opinién puablica.
No es un andlisis exploratorio; por el contrario, se encuentra en todo momento monitorizado
tedricamente, de tal modo que todos los resultados observables son interpretables en el marco analitico
que establece el Modelo Bifactorial Inercia Incertidumbre. La acumulacién en el tiempo de sucesivos
diagnosticos ha permitido refinar los modelos estadisticos empleados, los algoritmos aplicados, asi como
las operaciones analiticas realizadas. En ese sentido, se presentan aqui aquellas méas sustantivas para
conocer y comprender el grado de equilibrio (interdependencia de las estimaciones) y estabilidad
(consistencia) de los apoyos electorales que reciben los partidos en el momento de la recoleccion de
datos. Este informe se estructura en varias partes. Una primera parte introductoria a la l6gica del modelo
y sus objetivos metodoldgicos. EI modelo bifactorial es una caja de herramientas analiticas, con
aplicaciones particulares a la medicion e incluso a la prospectiva. En el caso del Centro de
Investigaciones Socioldgicas solamente se publican las mediciones de coyuntura y no las especulaciones
sobre posibles escenarios prospectivos. Tras una breve presentacién tedrica del modelo y algunas claves
de interpretacion, el analisis empirico se estructura en tres partes. con varias secciones. Finalmente se
incluyen un listado de referencias referidas al planteamiento epistemologico, tedrico y metodologico del
modelo. Existen en la actualidad suficientes publicaciones sobre su aplicacion para que se encuentre
exhaustivamente documentado (ver listado de referencias).

1.1 Modelo Bifactorial Inercia Incertidumbre

El Modelo Bifactorial Inercia-Incertidumbre fue propuesto en el afio 2019 por los profesores Antonio
Alaminos (Universidad de Alicante) y José Félix Tezanos (UNED), siendo en el momento de publicarse
este informe el utilizado por el Centro de Investigaciones Sociologicas para realizar las mediciones del
apoyo electoral que reciben los partidos politicos. EI Modelo Bifactorial Inercia-Incertidumbre es un
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modelo de medicidn que constituye una propuesta tedrica y metodologica importante en varios sentidos.
En primer lugar, pone de relieve y destaca la existencia de “borrosidad” en las decisiones de las personas.
Una incertidumbre real que no puede ser obviada por la exigencia de respuestas unicas e imaginariamente
definitivas sobre el estado de la opinion pablica. El establecimiento de dicha premisa, el posible estado
indeterminado del fendmeno objeto de medicion, da forma al enfoque analitico aplicado desde el modelo.
El modelo integra y sistematiza los efectos de dicha incertidumbre sobre la medicion. Aproximar la
realidad social como un objeto de estudio que no es rigido ni definitivo exige que parte de los
instrumentos que se aplican para conocerla no puedan serlo. Por ello, en la medida que se incorpora la
incertidumbre y la inercia al proceso de medicion, el modelo adquiere la aplicabilidad de una “caja de
herramientas” analiticas, algo que se ejemplifica en este informe técnico. El enfoque empirico aplicado
se basa en la metodologia de escenarios, si bien orientados a la exploracion del presente y no a la
indagacion sobre estados futuros. En el caso del Centro de Investigaciones Sociolégicas, la medicién del
apoyo electoral que recibe un partido es una labor que va mas alla de estimar un porcentaje o su intervalo
de confianza. Implica una exploracion y diagndstico de los escenarios potenciales, considerando los mas
probables (voto directo) y evaluando los méas improbables (voto alternativo). EI Modelo Bifactorial
Inercia-Incertidumbre aplica el método de escenarios como herramienta de analisis y diagndstico
multifuncional. En ese sentido, una de sus aplicaciones en tanto que instrumento de medicion es la
estimacion electoral, si bien este no se encuentra limitado a dicha finalidad. Su finalidad es esencialmente
de diagnostico, midiendo las tensiones internas existentes en terminos de decision electoral por parte de
los ciudadanos. Destaca por ello por su capacidad para monitorizar de forma empirica las dindmicas
internas de los electorados tal y como se expresan a través de los escenarios. EI Modelo Bifactorial
considera que el estado de un fendmeno social en el momento de la medicion es el resultado de una
combinacion entre la inercia del pasado y la novedad que aporte el presente o la expectativa de las
personas sobre su comportamiento en el futuro. El Modelo Bifactorial considera que dentro de un campo
de posibilidad definido por los votos directos y los alternativos configurado por diferentes escenarios
existe un subconjunto de probabilidad. Aquello que es mas o menos probable dadas las condiciones de
posibilidad existentes. No es una prediccion sobre el futuro. Es una medicion de los estados de opinion
en el presente. Por ejemplo, en una prediccion electoral se presupone la existencia en el futuro de una
diana. Una “diana” que, en un formato de prediccion paramétrica, plantea que el futuro ya esta aqui. En
ese sentido, el objetivo de una prediccion es aproximarse al centro paramétrico de una diana que,
insistimos, ya estaba preconfigurada en el pasado en el que habitaban quienes produjeron la prediccion.
El Modelo Bifactorial Inercia-Incertidumbre enfoca la cuestion desde otra perspectiva. La diana futura
no existe. Solo existe el presente, sus inercias y sus incertidumbres reales. El desafio que enfrenta el
Modelo Bifactorial es diferente al de una prediccion dado que su finalidad es estimar la “diana” que se
preconfigura en el presente. En otras palabras, identificar donde se ubican las probabilidades de cada
partido y qué forma tiene su “diana”. Una “diana” a la que apuntarian las predicciones que se efectlan
en el presente. No se trata de una “diana” preexistente en un futuro determinista. Es una “diana” que debe
ser configurada y en si misma estimada sobre un espacio de posibilidades. La aplicacion al presente del
método de escenarios parte de la premisa de que el presente no esta completamente definido o decidido.
Con mayor razon cuando se trata de medir en el presente la probabilidad de un comportamiento futuro.
Preguntar a una persona gqué haria en una circunstancia hipotética, unas elecciones, solamente puede
recibir respuesta hipotéticas y abiertas al cambio. Una apertura al cambio que puede ser de mayor o



4

menor magnitud, afectar a unos partidos mas que a otros, pero siempre existente. Asi, la decision sobre
votar o qué votar alcanza un grado de certeza diferente segun los electorados. Pero es una indecision que
es real y define el presente. En ese sentido, una medicion del estado actual de los electorados mediante
escenarios participa de todos los elementos que caracterizan al estudio de un fendmeno futuro. La
metodologia de escenarios define un enfoque sistematizado utilizado para explorar y desarrollar
maultiples opciones posibles en un contexto de incertidumbre. Herman Kahn y Anthony Wiener (1967)
definieron los escenarios como "hipotéticas secuencias de eventos construidas con el propdésito de
focalizar la atencion en causalidades y decisiones”, poniendo el énfasis en la secuencia de eventos y su
impacto potencial. En otra definicion, Pierre Wack (1985), considera el método de escenarios como “la
forma de pensar en realidades mdaltiples”, subrayando la necesidad de reconocer y adaptarse a diversas
pero posibles futuras realidades. Precisamente Wack enfatizo la utilidad de los escenarios para desafiar
el pensamiento lineal y promover una planificacion mas flexible y adaptable. En su aplicacion mediante
el Modelo Bifactorial, la propuesta es considerar el presente como algo abierto y no cerrado en una Unica
medicion denotativa. Por ello, la metodologia de escenarios aplicada a la medicion implica una
reconceptualizacion en funcion del objeto. Reconoce que el presente no es un punto fijo, sino un espectro
de posibilidades multiples y divergentes; se asume que el presente es inherentemente incierto y que
cualquier intento de medirlo precisa considerar multiples variantes de actuacion y de su interaccion. Unos
escenarios que involucran a diversos tipos de electores segun su contribucion a la incertidumbre global:
es el caso de electores militantes, simpatizantes, afines o que realmente dudan entre diferentes partidos
politicos (voto alternativo). Los escenarios son construidos a través de un proceso que generalmente
incluye la identificacion de factores clave, tendencias, y fuerzas impulsoras; el Modelo Bifactorial utiliza
como base de para la identificacion de los factores clave el Modelo Pentafactorial de motivaciéon electoral
propuesto por los profesores Alaminos y Alaminos Fernandez (2012), integrando estos elementos en
realidades coherentes; tras la especificacion de escenarios se evallan sus impactos potenciales. La
especificacion se encuentra abierta a la incorporacion de nuevos factores, en la medida que tanto el tipo
de eleccion como las variables disponibles condicionan la configuracion de referencia. Finalmente, la
implementacion y optimizacion de los algoritmos en Python ha sido efectuada por Alaminos-Fernandez.
En este analisis se emplean siete escenarios de incertidumbre y tres estructuras de inercia (pasado,
presente y expectativas actuales sobre el futuro). Los escenarios que operativizan los patrones de
incertidumbre del presente analisis pivotan sobre los siguientes factores que los identifican. Escenario
1: escenario base; escenario 2: afinidad ideoldgica; escenario 3: imagen de partido; escenario 4: efecto
de liderazgo (presidente preferido); escenario 5: afinidad ideoldgica en configuracion de alta
movilizacion; escenario 6: imagen de partido en configuracion de alta movilizacion y finalmente
escenario 7: efecto de liderazgo en configuracion de alta movilizacion. Para una informacién mas
detallada y exhaustiva se presentan al final del documento una relacion de referencias teoricas y
aplicadas.



1.2 Orientaciones basicas de analisis

En un primer apartado se muestran las distribuciones de las mediciones estimadas para cada partido en

el conjunto de los escenarios; esto permite evaluar a) la concentracion o dispersion de las estimaciones,
asi como b) la presencia de multimodalidad o c) discontinuidades que indican la existencia de funciones
latentes discontinuas que se expresan dando lugar a estimaciones fragmentadas. Indirectamente es una
medicion de la mayor o menor fragilidad de los apoyos electorales. Por ejemplo, un partido cuya
estimacion sea unimodal y concentrada evidencia una escasa dependencia de los movimientos que
experimenten el resto de los partidos. Expresado en otros términos, en sus crecimientos o fracasos
dependen en ese momento en concreto de sus propios pasos. Por el contrario, cuanto mas dispersas o
multimodales sean sus distribuciones mayor dependencia presentan respecto a las movilizaciones de los
electorados de otros partidos. En este apartado se incluye la asociacion observada entre las estimaciones
de los partidos de ambito nacional. No es pertinente comparar los estimados nacionales de partidos
nacionales con los estimados de partidos autonomicos, debido a la falacia ecologica, las
interdependencias no se mostrarian distorsionadas. Unas asociaciones que expresan tanto la relacion
interna entre los escenarios como evidencia la estructura latente que configura la existencia de dos
bloques ideologicos.

En un segundo apartado se evalian en detalle de forma segmentada la secuencia de escenarios,
descomponiendo los elementos de inercia y los patrones de incertidumbre. Se analizan las interacciones
existentes entre las inercias y los patrones de incertidumbre, estableciendo si son aditivas o
multiplicativas. En el caso de ser multiplicativas se evalta si son de variabilidad creciente o decreciente
en funcion de la inercia pasado-presente-futuro. La variabilidad decreciente se interpreta como una
mayor concentracion y grado de decision de los apoyos electorales en el presente y las expectativas
futuras. La variabilidad creciente significa que se incrementa la fragilidad y volatilidad de sus apoyos
considerando la disposicion a la movilizacion electoral. La varianza de las estimaciones se descompone
en los componentes de inercia e incertidumbre. En definitiva, se estima en qué grado influyen la inercia
(ocultacion de voto o efecto de posicion en el cuestionario) y los patrones de incertidumbre a la
estimacion final. La estructura de inercia muestra el efecto de la ocultacion de voto, generalmente en los
partidos de derecha o ultraderecha. Los patrones de incertidumbre se evaltan por los "dientes de sierra",
su amplitud y profundidad. Por ejemplo, los patrones de incertidumbre de un partido que presenta un
voto estable y decidido tenderan a la horizontalidad, sin grandes zigzagueos. Por el contrario, un partido
cuyo electorado se encuentre en estado de incertidumbre mostrara grandes "dientes de sierra”. En la
practica, en la primera parte se evalta la consistencia interna del conjunto de estimaciones (homogénea,
no homogénea) y en la segunda parte la fuente de la variabilidad (inercia o incertidumbre). En ese sentido,
un interés especial presenta los patrones medios de incertidumbre segun escenarios. Este analisis se
concentra en la mayor o menor dependencia de cada partido a las diferentes condiciones que configuran
los escenarios. Un interés especial procede del analisis del error, dado que su posible no aleatoriedad
muestra la interdependencia entre la inercia y los patrones de incertidumbre
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Un tercer apartado explora las matrices de pago que generan los escenarios considerados. Introduce de

forma sintética las ventajas y desventajas de cada escenario para la competicion multipartidista. En este
apartado se desarrolla el estudio de los patrones de incertidumbre de forma comparada entre partidos. La
aplicacién del método de escenarios en el Modelo Bifactorial permite establecer las matrices de pagos
(simétricas de suma cero) en las que evaluar las ventajas o desventajas comparativas para cada partido
con relacion a los demas en los diferentes escenarios. En la practica, es la via de entrada a la aplicacion
de la teoria de juegos dado que en ellas se aprecian las posiciones de fortaleza o debilidad estructural
comparada entre partidos. Por ultimo, se incluyen una serie de referencias de caracter tanto tedrico como
aplicado, en las que se expone y detalla el modelo tedrico asi como multiples ejemplos de aplicacion
empirica en el caso espariol.

Estos tres apartados (distribucion, descomposicion de la inercia e incertidumbre y evaluacion de las
matrices de pago) se presentan en la parte | para los escenarios de las intenciones de voto en primera
opcidn; en una segunda parte para los escenarios de las intenciones de voto en segunda opcion y en una
tercera parte se muestran de forma comparada los dos mundos superpuestos: los escenarios de voto en
primera opcidn y en segunda opcion. Los escenarios de voto alternativo, analizados de forma comparada
con la primera opcion revelan las contigliidades y dualidades existentes entre los electorados de
diferentes partidos. En términos comparados, para los agregados no procede reproducir las matrices de
pago dado que serian redundantes respecto a las mostradas en la parte 1y Il. Si es ilustrativo mostrar los
gréaficos de dispersion con los dos tipos de votos comparativamente.
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2 Analisis distribucional y correlacional de los escenarios

2.1 Analisis distribucional de la estimacion electoral
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Distribucion de frecuencia con densidad de las estimaciones Otros
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2.2 Andlisis de Correlacion entre Pares de Partidos (ambito nacional)

Scatter Plot y correlacion entre las estimaciones de PSOE y PP
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Scatter Plot y correlacion entre las estimaciones de PSOE y VOX
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VOX

Scatter Plot y correlacion entre las estimaciones de PSOE y Podemos
Correlation: 0.41

4.5 - o
L ] L
4.4 4
™ L ]
L ]
4.3 1 ° %%
® o
L ]
o ®
4.2 4 ® ® ° ® o
e L] ®
o
4.1 ° . ® L L
° o % ° ‘s
® e N
.07 o o s
) L4 ]
3.9 ¢ *
-2 L ]
] ° %
®
3.8
L ]
®
30 31 32 33 34 35 36
PSOE
Scatter Plot y correlacién entre las estimaciones de PP y VOX
Correlation: 0.89
13.5
..
]
13.0 °
[
e ® e
12.5
e e e
L ]
o ® e
4 L ] ®
12.0 ° °
® . L ] ®
™ ® o °
11.5 ° °
S
‘ %
@
- g ()
11.0 P & o
™ °
- e® ° .
LY
10.5 ®
27 28 29 30 31 32

PP

16



Scatter Plot y correlacion entre las estimaciones de PP y Sumar
Correlation: -0.64
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Scatter Plot y correlacion entre las estimaciones de PP y SALF
Correlation: 0.85
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Scatter Plot y correlacion entre las estimaciones de VOX y Sumar
Correlation: -0.87
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Podemos

Scatter Plot y correlacion entre las estimaciones de Sumar y Podemos
Correlation: -0.29
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3. Analisis de los componentes de inercia e incertidumbre

Graficos para PSOE

— Dinamica Original
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Analisis de Aleatoriedad del Error para PSOE

Estadistica de Durbin-Watson: 0.0001
Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 20.6729, p-valor: 0.0235

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9814, p-valor=0.5274

Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0035

Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para PSOE

Graficos para PSOE_pasado

—— Dinamica Original
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Analisis de Aleatoriedad del Error para PSOE_pasado

Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 12.0982, p-valor: 0.2785

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9706, p-valor=0.7254
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.6477
Estacionariedad: No Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Analisis de la Dindmica de Inercia Presente_Futuro para PSOE

Graficos para PSOE_futuro
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Analisis de Aleatoriedad del Error para PSOE_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 27.1843, p-valor: 0.0024

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9697, p-valor=0.5526
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.1227
Estacionariedad: No Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Graficos para PP

—— Dinamica Original

32 A

31 A

30

29

28

27

—— Estructura de inercia

31 A

30 A

29

28

T
—— Patrones de incertidumbre

0.6

0.4

0.2 1

0.0 1

—0.2 4

—— Residual

0.3 1

0.2 1

0.1

0.0

—-0.11

—0.2 1

—0.3 1

27
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Analisis de Aleatoriedad del Error para PP
Estadistica de Durbin-Watson: 2.1892

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 59.4029, p-valor: 0.0000

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9769, p-valor=0.3455
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0213
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.



Analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para PP

Graficos para PP_pasado
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Analisis de Aleatoriedad del Error para PP_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 16.7560, p-valor: 0.0799

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9690, p-valor=0.6889
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0011
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Analisis de la Dindamica de Inercia Presente_Futuro para PP

Graficos para PP_futuro
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Analisis de Aleatoriedad del Error para PP_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 2.1007

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 7.6118, p-valor: 0.6667

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9281, p-valor=0.0490
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Graficos para VOX
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Analisis de Aleatoriedad del Error para VOX
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0001

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 50.0246, p-valor: 0.0000

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9736, p-valor=0.2459
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0207
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para VOX

Graficos para VOX_pasado
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Analisis de Aleatoriedad del Error para VOX_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 10.0919, p-valor: 0.4325

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9799, p-valor=0.9141
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0005
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Analisis de la Dindmica de Inercia Presente_Futuro para VOX

Graficos para VOX_futuro
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Analisis de Aleatoriedad del Error para VOX_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000
Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 29.0323, p-valor: 0.0012

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9827, p-valor=0.9010

Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000

Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Graficos para Pacma

—— Dinamica Original
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Analisis de Aleatoriedad del Error para Pacma

Estadistica de Durbin-Watson: 0.0008

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 11.2233, p-valor: 0.3404

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9762, p-valor=0.3217

Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000

Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para Pacma

Graficos para Pacma_pasado

— Dinamica Original
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Analisis de Aleatoriedad del Error para Pacma_pasado

Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 11.5214, p-valor: 0.3184

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9809, p-valor=0.9301
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.9943
Estacionariedad: No Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Analisis de la Dindamica de Inercia Presente_Futuro para Pacma

Graficos para Pacma_futuro
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Analisis de Aleatoriedad del Error para Pacma_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 1.7242

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 10.5793, p-valor: 0.3912

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9573, p-valor=0.2810
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0002
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales parecen ser aleatorios.
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Graficos para Podemos

—— Dinamica Original

45
4.4
4.3
4.2
4.1
4.0
3.9 4

3.8 1

—— Estructura de inercia

4.25 A

4.20

4.15

4.10 -

4.05 -

4.00 -

3.95 A

3.90

—— Patrones de incertidumbre

0.20 4
0.15 4
0.10 4
0.05 4
0.00 4
—0.05
—0.10 4
—0.15 4

—— Residual

0.075

0.050

0.025 -

0.000

—0.025

—0.050 ~

—0.075 -

—0.100 -

45



ACF de Residuales
1.00

0.75 -
0.50 -
0.25 -
? ! . . ! I
0.00 o .
1 * I T ]
—0.25 -
—0.50 -
—0.75 -
-1.00 : ‘ : : . ; T T
0.0 2.5 5.0 7.5 10.0 12.5 15.0 17.5
Loo PACF de Residuales
0.75 -
0.50 -
0.25 - {
t : : | A S
TTT 1 |
—0.50 -
-0.75 -
~1.00 . : . : . . . .
0.0 2.5 5.0 7.5 10.0 12.5 15.0 17.5

Analisis de Aleatoriedad del Error para Podemos
Estadistica de Durbin-Watson: 1.7796

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 58.9259, p-valor: 0.0000

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9704, p-valor=0.1754
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para Podemos

Graficos para Podemos_pasado
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Analisis de Aleatoriedad del Error para Podemos_pasado

Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 5.6670, p-valor: 0.8424

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9843, p-valor=0.9693
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0002
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Anadlisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para Podemos

Graficos para Podemos_futuro
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Analisis de Aleatoriedad del Error para Podemos_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 0.0001

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 9.5780, p-valor: 0.4783

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9616, p-valor=0.3605
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.2386
Estacionariedad: No Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Graficos para Sumar
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Analisis de Aleatoriedad del Error para Sumar
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0001

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 17.7269, p-valor: 0.0597

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9593, p-valor=0.0530
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0129
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.



Analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para Sumar

Graficos para Sumar_pasado
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Analisis de Aleatoriedad del Error para Sumar_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 11.7175, p-valor: 0.3044

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9749, p-valor=0.8199
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Analisis de la Dindmica de Inercia Presente_Futuro para Sumar

Graficos para Sumar_futuro
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Analisis de Aleatoriedad del Error para Sumar_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 0.0002

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 7.5272, p-valor: 0.6749

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9696, p-valor=0.5499
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0001
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Graficos para SALF

—— Dinamica Original
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Analisis de Aleatoriedad del Error para SALF
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0002

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 28.7347, p-valor: 0.0014

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9732, p-valor=0.2351
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0048
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para SALF

Graficos para SALF_pasado
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Analisis de Aleatoriedad del Error para SALF_pasado

Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 9.3931, p-valor: 0.4952

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9818, p-valor=0.9423
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0017
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.



Analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para SALF

Graficos para SALF_futuro
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ACF de Residuales
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Analisis de Aleatoriedad del Error para SALF_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 2.0787

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 9.4981, p-valor: 0.4856

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9810, p-valor=0.8624
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0148
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales parecen ser aleatorios.
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Graficos para CC

—— Dinamica Original

0.375 A

0.350 A

0.325 ~

0.300 -

0.275 A

0.250 A

0.225 A

0.200 A

—— Estructura de inercia

0.30 A

0.29 A

0.28 A

0.27 A

0.26

0.25 A

T
—— Patrones de incertidumbre

1.20

1.15 4

1.10 4

1.05 4

1.00

0.95 4

0.90

0.85 A

—— Residual

1.100 A
1.075 A
1.050 A
1.025 A
1.000 A
0.975
0.950

0.925

63



ACF de Residuales
1.00

0.75 -
0.50 -
0.25 - I I I
! 8 I
0.00 T l T I
—0.25 -
—0.50 -
—0.75 -
-1.00 : : . : . . T T
0.0 2.5 5.0 7.5 10.0 12.5 15.0 17.5
PACF de Residuales
1.00
0.75 -
0.50 -
0.25 - [
. T i T
0.00 o
[ l Iy [ l * o
—0.25 -
—0.50 -
-0.75 -
~1.00 . : . : . . . .
0.0 2.5 5.0 7.5 10.0 12.5 15.0 17.5

Analisis de Aleatoriedad del Error para CC
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0050

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 94.6973, p-valor: 0.0000

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9677, p-valor=0.1303
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para CC

Graficos para CC_pasado
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Analisis de Aleatoriedad del Error para CC_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 8.4203, p-valor: 0.5879

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9757, p-valor=0.8382
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0014
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Analisis de la Dindamica de Inercia Presente_Futuro para CC

Graficos para CC_futuro
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Analisis de Aleatoriedad del Error para CC_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 0.0019

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 16.5911, p-valor: 0.0839

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9773, p-valor=0.7655
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.1609

Estacionariedad: No Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Graficos para ERC

—— Dinamica Original
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Analisis de Aleatoriedad del Error para ERC

Estadistica de Durbin-Watson: 0.0008
Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 17.3260, p-valor: 0.0675

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.8902, p-valor=0.0001

Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000

Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para ERC

Graficos para ERC_pasado

—— Dinamica Original
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Analisis de Aleatoriedad del Error para ERC_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 15.5015, p-valor: 0.1148

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9853, p-valor=0.9774
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0168
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Analisis de la Dindamica de Inercia Presente_Futuro para ERC

Graficos para ERC_futuro
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Analisis de Aleatoriedad del Error para ERC_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 0.0016

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 9.8689, p-valor: 0.4521

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9801, p-valor=0.8395
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0002
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Graficos para JxCat

—— Dinamica Original
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Analisis de Aleatoriedad del Error para JxCat
Estadistica de Durbin-Watson: 1.9872

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 23.1283, p-valor: 0.0103

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9698, p-valor=0.1637
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000

Estacionariedad: Estacionario

Se detectd heterocedasticidad en los residuos (Prueba de Breusch-Pagan significativa).

Los residuales no son aleatorios.
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Analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para JxCat

Graficos para JxCat_pasado
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Analisis de Aleatoriedad del Error para JxCat_pasado

Estadistica de Durbin-Watson: 2.4389

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 10.1896, p-valor: 0.4240

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9662, p-valor=0.6245
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales parecen ser aleatorios.
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Analisis de la Dindamica de Inercia Presente_Futuro para JxCat

Graficos para JxCat_futuro
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Analisis de Aleatoriedad del Error para JxCat_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 2.1711

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 6.0183, p-valor: 0.8137

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9713, p-valor=0.5967
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0027
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales parecen ser aleatorios.
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Graficos para BNG
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Analisis de Aleatoriedad del Error para BNG
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0016

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 48.5740, p-valor: 0.0000

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9802, p-valor=0.4701
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0343
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.



Analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para BNG

Graficos para BNG_pasado
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Analisis de Aleatoriedad del Error para BNG_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0001

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 13.2593, p-valor: 0.2095

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9861, p-valor=0.9829
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.2817
Estacionariedad: No Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Analisis de la Dindmica de Inercia Presente_Futuro para BNG

Graficos para BNG_futuro
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Analisis de Aleatoriedad del Error para BNG_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 2.4668

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 9.9729, p-valor: 0.4429

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9245, p-valor=0.0397
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Graficos para UPN
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Analisis de Aleatoriedad del Error para UPN

Estadistica de Durbin-Watson: 0.0006
Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 102.2979, p-valor: 0.0000

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9554, p-valor=0.0348

Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000

Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para UPN

Graficos para UPN_pasado
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Analisis de Aleatoriedad del Error para UPN_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 12.7453, p-valor: 0.2383

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9187, p-valor=0.0713
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=1.0000
Estacionariedad: No Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para UPN

Graficos para UPN_futuro

—— Dinamica Qriginal

0.090
0.085
0.080
0.075 A
0.070
T T T T T T T

—— Estructura de inercia

0.084
0.082
0.080
0.078
0.076

0.074

—— Patrones de incertidumbre

0.006

0.004

0.002

0.000

—0.002 A
T T T T T T

—0.004

—— Residual

0.003 A
0.002
0.001 ~
0.000 A
—0.001 A
—0.002 A




ACF de Residuales
1.00

0.75 4

0.50 7

0.25 4

0.00

—0.50

—0.75

-1.00

1.00

0.757

0.50

0.25 7

t
lll'lll‘l

—0.25 -
—0.50

—0.75 A

_ t Tt N L
[1T° [T I
—0.25 -
0 2 a 6 8 10 12 12
PACF de Residuales
P hd
.

—1.00

Analisis de Aleatoriedad del Error para UPN_futuro
Estadistica de Durbin-Watson: 1.8285

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 10.4118, p-valor: 0.4051

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9674, p-valor=0.4911
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0004
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales parecen ser aleatorios.
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Graficos para EAJ-PNV
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Analisis de Aleatoriedad del Error para EAJ-PNV

Estadistica de Durbin-Watson: 1.7584

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 29.2259, p-valor: 0.0011

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9270, p-valor=0.0020

Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000

Estacionariedad: Estacionario

T
175

Se detectd heterocedasticidad en los residuos (Prueba de Breusch-Pagan significativa).

Los residuales no son aleatorios.
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Analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para EAJ-PNV

Graficos para EAJ-PNV_pasado
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Analisis de Aleatoriedad del Error para EAJ-PNV_pasado

Estadistica de Durbin-Watson: 1.9532

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 4.7380, p-valor: 0.9080

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9880, p-valor=0.9922
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0001
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales parecen ser aleatorios.
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Analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para EAJ-PNV

Graficos para EAJ-PNV_futuro
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Analisis de Aleatoriedad del Error para EAJ-PNV_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 1.5537

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 14.8924, p-valor: 0.1360

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9789, p-valor=0.8107
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0001
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales parecen ser aleatorios.
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Graficos para EH Bildu
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Analisis de Aleatoriedad del Error para EH Bildu

Estadistica de Durbin-Watson: 1.4952
Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 47.9913, p-valor: 0.0000

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9589, p-valor=0.0506

Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0027

Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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101
Analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para EH Bildu

Graficos para EH Bildu_pasado
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Analisis de Aleatoriedad del Error para EH Bildu_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 9.8474, p-valor: 0.4540

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9342, p-valor=0.1499
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0001
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para EH Bildu

Graficos para EH Bildu_futuro
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Analisis de Aleatoriedad del Error para EH Bildu_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 2.2224

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 5.5117, p-valor: 0.8545

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9213, p-valor=0.0329
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0548
Estacionariedad: No Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Graficos para Otros
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Analisis de Aleatoriedad del Error para Otros

Estadistica de Durbin-Watson: 0.0011

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 42.1762, p-valor: 0.0000

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9350, p-valor=0.0043
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para Otros

Graficos para Otros_pasado
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Analisis de Aleatoriedad del Error para Otros_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 12.1795, p-valor: 0.2732

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9715, p-valor=0.7457
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.



Analisis de la Dindmica de Inercia Presente_Futuro para Otros

Graficos para Otros_futuro
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Analisis de Aleatoriedad del Error para Otros_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 0.0020

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 16.6830, p-valor: 0.0817

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9884, p-valor=0.9828
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Interaccion de la estructura de inercia y los patrones de incertidumbre

111

Escenarios | Tipo de AIC BIC AIC BIC Inercia del

Patrén Aditivo | Aditivo | Multiplicativo | Multiplicativo | patrén
(Multiplicativa)

PSOE Multiplicative | -141.38 | -122.09 | -142.32 -123.03 Creciente

PP Additive -168.20 | -148.91 | -167.08 -147.79 N/A

VOX Multiplicative | -270.12 | -250.83 | -277.18 -257.89 Decreciente

Pacma Multiplicative | -486.09 | -466.81 | -488.12 -468.83 Decreciente

Podemos | Additive -383.31 | -364.03 | -382.44 -363.16 N/A

Sumar Multiplicative | -302.96 | -283.67 | -304.13 -284.84 Creciente

SALF Multiplicative | -403.59 | -384.30 | -406.67 -387.38 Decreciente

CC Multiplicative | -513.13 | -493.84 | -527.00 -507.71 Creciente

ERC Multiplicative | -365.01 | -345.72 | -373.92 -354.64 Creciente

JxCat Additive -389.28 | -369.99 | -387.67 -368.38 N/A

BNG Multiplicative | -427.74 | -408.45 | -429.73 -410.44 Decreciente

UPN Multiplicative | -733.95 | -714.66 | -737.20 -717.91 Decreciente

EAJ-PNV | Additive -379.31 | -360.02 | -375.08 -355.79 N/A

EH Bildu | Additive -482.38 | -463.09 | -480.07 -460.78 N/A

Otros Multiplicative | -230.94 | -211.65 | -285.29 -266.00 Creciente




Tabla de Coeficiente de Variacion (CV)
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Partido | CV Homogeneida | CV Homogeneida | CV Homogeneida

(Inercia | d (Inercia) (Incertidumbre | d (Estimacién | d

) ) (Incertidumbre | ) (Estimacion)

)

PSOE 4.24 Homogéneo 0.67 Homogéneo 4.91 Homogéneo
PP 4.32 Homogéneo 0.72 Homogéneo 5.05 Homogéneo
VOX 5.62 Homogéneo 1.21 Homogéneo 6.83 Homogéneo
Pacma | 6.16 Homogéneo 1.53 Homogéneo 7.69 Homogéneo
Podemo | 2.23 Homogéneo | 1.74 Homogeéneo 3.98 Homogéneo
S
Sumar | 5.46 Homogéneo 2.30 Homogéneo 7.76 Homogéneo
SALF 6.84 Homogéneo 0.91 Homogéneo 7.74 Homogéneo
CcC 5.18 Homogéneo | 11.23 Homogéneo 16.42 Homogéneo
ERC 4.79 Homogéneo 6.60 Homogéneo 11.39 Homogéneo
JxCat 9.04 Homogéneo 2.07 Homogéneo 11.11 Homogéneo
BNG 10.50 Homogéneo 5.38 Homogéneo 15.88 Homogéneo
UPN 10.80 Homogéneo 2.05 Homogéneo 12.84 Homogéneo
EAJ- 18.06 Homogéneo 2.54 Homogéneo 20.59 Homogéneo
PNV
EH 3.30 Homogéneo 1.44 Homogéneo 4.74 Homogéneo
Bildu
Otros 9.93 Homogéneo 6.67 Homogéneo 16.60 Homogéneo




Coeficiente de Variacion (Incertidumbre)

Comparacion de Coeficientes de Variacion
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Tabla Comparativa de Patrones de Incertidumbre
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Partido Escenario | Escenario | Escenario | Escenario | Escenario | Escenario | Escenario
1 2 3 4 5 6 7
PSOE 0.99 1.00 0.99 1.01 1.01 0.99 1.00
PP 0.56 -0.10 -0.04 -0.34 0.18 -0.02 -0.24
VOX 1.04 0.99 0.97 1.02 0.99 0.97 1.02
Pacma 1.06 0.99 0.96 1.01 1.03 0.96 1.00
Podemos | 0.22 -0.02 -0.14 0.08 -0.01 -0.17 0.05
Sumar 0.93 1.03 1.06 0.96 1.03 1.06 0.95
SALF 1.05 0.99 0.97 1.00 1.01 0.97 1.01
CC 0.92 0.96 1.22 0.86 0.96 1.22 0.85
ERC 0.97 0.96 1.14 0.91 0.97 1.15 0.90
JxCat 0.01 0.11 0.08 -0.12 0.06 0.02 -0.16
BNG 1.01 0.94 1.17 0.93 0.92 1.12 0.91
UPN 1.06 0.97 0.94 1.01 1.02 0.98 1.02
EAJ-PNV | -0.04 0.10 -0.05 -0.08 0.12 0.02 -0.07
EH Bildu | 0.06 -0.03 -0.02 -0.01 -0.01 0.03 -0.01
Otros 0.73 0.96 0.96 1.09 1.08 1.01 1.17




Mapa de Calor Comparativa de Patrones de Incertidumbre

Mapa de Calor de la Comparativa de Patrones de Incertidumbre

PSOE

Podemos - 0.22 -0.02 -0.14 0.08 -0.01 -0.17 0.05

-0.4

ERC

JxCat - 0.01 011 0.08 0.12 0.06 0.02 -0.16
-0.2

BNG

UPN
-0.0

EAJ-PNV - -0.04 0.10 -0.05 -0.08 012 0.02 -0.07

EH Bildu - 0.06 -0.03 -0.02 -0.01 -0.01 0.03 -0.01 _ 02

Otros

Escenario1 Escenario 2 [Escenario 3 Escenario4 [Escenario5 Escenario6 Escenario 7
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Boxplot de la Distribucion de Patrones de Incertidumbre

Distribucion de Patrones de Incertidumbre
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Maximos y Minimos de los patrones medios de incertidumbre por Partido
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Partido Maximo Escenario Minimo Escenario
Maximo Minimo

PSOE 1.01 Escenario 5 0.99 Escenario 6
PP 0.56 Escenario 1 -0.34 Escenario 4
VOX 1.04 Escenario 1 0.97 Escenario 3
Pacma 1.06 Escenario 1 0.96 Escenario 6
Podemos 0.22 Escenario 1 -0.17 Escenario 6
Sumar 1.06 Escenario 3 0.93 Escenario 1
SALF 1.05 Escenario 1 0.97 Escenario 6
CcC 1.22 Escenario 6 0.85 Escenario 7
ERC 1.15 Escenario 6 0.90 Escenario 7
JxCat 0.11 Escenario 2 -0.16 Escenario 7
BNG 1.17 Escenario 3 0.91 Escenario 7
UPN 1.06 Escenario 1 0.94 Escenario 3
EAJ-PNV 0.12 Escenario 5 -0.08 Escenario 4
EH Bildu 0.06 Escenario 1 -0.03 Escenario 2
Otros 1.17 Escenario 7 0.73 Escenario 1
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4. Matrices de pago entre partidos seguin patrones medios de incertidumbre



Matriz de Pagos - Escenario 1

Matriz de Pagos - Escenario 1
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PSOE PP VOX Pacma | Podemos | Sumar | SALF cCc ERC JxCat BNG UPN EAJ- EH Otros
PNV Bildu

PSOE -0.00 0.43 -0.05 -0.07 0.77 0.07 -0.05 0.07 0.03 0.99 -0.02 -0.06 1.04 0.94 0.27
PP -0.43 -0.00 -0.48 -0.50 0.34 -0.37 -0.49 -0.36 -0.41 0.55 -0.45 -0.50 0.60 0.50 -0.17
VOX 0.05 0.48 -0.00 -0.02 0.82 0.12 -0.01 0.12 0.08 1.04 0.03 -0.01 1.09 0.99 0.32
Pacma 0.07 0.50 0.02 -0.00 0.84 0.14 0.02 0.14 0.10 1.06 0.05 0.01 1.11 1.01 0.34
Podemos | -0.77 -0.34 -0.82 -0.84 -0.00 -0.71 -0.83 -0.70 -0.75 0.21 -0.79 -0.84 0.26 0.16 -0.51
Sumar -0.07 0.37 -0.12 -0.14 0.71 -0.00 -0.12 0.00 -0.04 0.92 -0.09 -0.13 0.97 0.87 0.20
SALF 0.05 0.49 0.01 -0.02 0.83 0.12 -0.00 0.13 0.08 1.04 0.04 -0.01 1.09 0.99 0.32
CcCc -0.07 0.36 -0.12 -0.14 0.70 -0.00 -0.13 -0.00 -0.04 0.92 -0.09 -0.14 0.97 0.86 0.19
ERC -0.03 0.41 -0.08 -0.10 0.75 0.04 -0.08 0.04 -0.00 0.96 -0.05 -0.09 1.01 0.91 0.24
JxCat -0.99 -0.55 -1.04 -1.06 -0.21 -0.92 -1.04 -0.92 -0.96 -0.00 -1.01 -1.05 0.05 -0.05 -0.72
BNG 0.02 0.45 -0.03 -0.05 0.79 0.09 -0.04 0.09 0.05 1.01 -0.00 -0.05 1.06 0.95 0.29
UPN 0.06 0.50 0.01 -0.01 0.84 0.13 0.01 0.14 0.09 1.05 0.05 -0.00 1.10 1.00 0.33
EAJ- -1.04 -0.60 -1.09 -1.11 -0.26 -0.97 -1.09 -0.97 -1.01 -0.05 -1.06 -1.10 -0.00 -0.10 -0.77
PNV
EH -0.94 -0.50 -0.99 -1.01 -0.16 -0.87 -0.99 -0.86 -0.91 0.05 -0.95 -1.00 0.10 -0.00 -0.67
Bildu
Otros -0.27 0.17 -0.32 -0.34 0.51 -0.20 -0.32 -0.19 -0.24 0.72 -0.29 -0.33 0.77 0.67 -0.00

Mapa de Calor de |la Matriz de Pagos - Escenario 1

PSOE --0.00 | 0.43 -0.05 -0.07 0.07 -0.05 0.07 0.03 0.02 -0.06 0.27 L00
PP --0.43 -0.00 -0.48 -0.50 0.34 -0.37 049 -0.36 -0.41 055 -0.45 -0.50 -0.17
VOX - 0.05 | 0.48 -0.00 -0.02 0.01 012 0.08 -0.01 0.32 0.75
Pacma - 0.07 | 0.50 0.02 -0.00 0.02 0.14 0.10 0.01 0.34
- 0.50
Podemos -=UNES -0.34 -0.51
Sumar - -0.07 = 0.37 -0.12 0.20
-0.25
SALF - 0.05 | 0.49 0.01 0.32
CC--0.07 036 -0.12 0.19 - 0.00
ERC - -0.03
--0.25
JxCat
BNG - 0.02 | 0. 0. 0. . . 0. . . 0. 0. 1.06 0.95
--0.50
UPN - 0.06 | O. . 0. .84 X X . . . 0. 110 1.00
EAJ-PNV —0.75
EH Bildu
Otros - 0.27 -1.00

PSOE -
PP -
VOX -
Pacma -
Podemos -
ERC -
JxCat
BNG -
UPN -
EAJ-PNV
EH Bildu
Otros -
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Matriz de Pagos - Escenario 2

Matriz de Pagos - Escenario 2

PSOE PP VOX Pacma | Podemos | Sumar | SALF cCc ERC JxCat BNG UPN EAJ- EH Otros
PNV Bildu

PSOE -0.00 1.09 0.01 0.01 1.02 -0.03 0.01 0.04 0.04 0.89 0.06 0.03 0.90 1.03 0.04
PP -1.09 -0.00 -1.08 -1.08 -0.07 -1.13 -1.08 -1.06 -1.06 -0.20 -1.03 -1.07 -0.20 -0.06 -1.06
VOX -0.01 1.08 -0.00 -0.00 1.01 -0.04 0.00 0.02 0.03 0.88 0.05 0.02 0.89 1.02 0.03
Pacma -0.01 1.08 0.00 -0.00 1.01 -0.04 0.00 0.02 0.03 0.88 0.05 0.02 0.89 1.02 0.03
Podemos | -1.02 0.07 -1.01 -1.01 -0.00 -1.05 -1.01 -0.98 -0.98 -0.13 -0.96 -0.99 -0.12 0.01 -0.98
Sumar 0.03 1.13 0.04 0.04 1.05 -0.00 0.04 0.07 0.07 0.92 0.09 0.06 0.93 1.06 0.07
SALF -0.01 1.08 -0.00 -0.00 1.01 -0.04 -0.00 0.02 0.02 0.88 0.05 0.02 0.89 1.02 0.03
CcCc -0.04 1.06 -0.02 -0.02 0.98 -0.07 -0.02 -0.00 0.00 0.86 0.03 -0.01 0.86 1.00 0.00
ERC -0.04 1.06 -0.03 -0.03 0.98 -0.07 -0.02 -0.00 -0.00 0.85 0.03 -0.01 0.86 0.99 0.00
JxCat -0.89 0.20 -0.88 -0.88 0.13 -0.92 -0.88 -0.86 -0.85 -0.00 -0.83 -0.86 0.01 0.14 -0.85
BNG -0.06 1.03 -0.05 -0.05 0.96 -0.09 -0.05 -0.03 -0.03 0.83 -0.00 -0.04 0.83 0.97 -0.03
UPN -0.03 1.07 -0.02 -0.02 0.99 -0.06 -0.02 0.01 0.01 0.86 0.04 -0.00 0.87 1.00 0.01
EAJ- -0.90 0.20 -0.89 -0.89 0.12 -0.93 -0.89 -0.86 -0.86 -0.01 -0.83 -0.87 -0.00 0.13 -0.86
PNV
EH -1.03 0.06 -1.02 -1.02 -0.01 -1.06 -1.02 -1.00 -0.99 -0.14 -0.97 -1.00 -0.13 -0.00 -0.99
Bildu
Otros -0.04 1.06 -0.03 -0.03 0.98 -0.07 -0.03 -0.00 -0.00 0.85 0.03 -0.01 0.86 0.99 -0.00

Mapa de Calor de |la Matriz de Pagos - Escenario 2

PSOE - - 0.01 0.01 0.03 001 0.04 0.04 JEEN 0.06 O. 0.90 103
1.0
pp 1B -1.08 71_1::9.—1.13 -1.08 —1.!]6—1.[!3 - 0.20 -0.06 B
VOX - 0. 1.08 B 0. . b ! . 0.89 102
Pacma - 0. 1.08 0} 0. . b ! . 0.89 102
- 05
Podemos JSNirN 0.07 [B : -0.98 -0.98 NE] - GCEN 0.12 0.01 [EOEE]
sumar - 1.13 [ 0. . ! . 1 . 0.93 1.06
SALF - 0. 1.08 B -0.04 0. b . ] 1 . 0.89 102
CC - - 1.06 [ (CEN 0.07 -0.02 0. . ] .03 -0.01 ECSNDLE ©. - 0.0
ERC - - 1.06 [ (LW 0.07 -0.02 0.00 0. 03 -0.01 [REEOVEL]
JxCat —0.89—. 3 —o.aa—. -0.88 0.86 -0. m Y 0.01 014
BNG - 0. IGER 0.05 -0.05 [PEL 0.05 -0.03 -0.03 JUEEN 0.00 -0.04 JUEEREE:Y]
--0.5
UPN - 0. Yl 0.02 0.02 OEEN 0.06 0. b . 0.86 ULIEEEGE 0.87 1.00
EAJ-PNV
EH Bildu
-1.0
Otros - -0.

PSOE -
PP

VOX -
Podemos

ERC -
JxCat

BNG -

UPN -
EAJ-PNV
EH Bildu

Otros -
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Matriz de Pagos - Escenario 3

Matriz de Pagos - Escenario 3

PSOE PP VOX Pacma | Podemos | Sumar | SALF cCc ERC JxCat BNG UPN EAJ- EH Otros
PNV Bildu

PSOE 0.00 1.03 0.02 0.04 1.14 -0.07 0.02 -0.23 -0.15 0.91 -0.18 0.05 1.04 1.02 0.04
PP -1.03 0.00 -1.01 -1.00 0.10 -1.10 -1.01 -1.26 -1.18 -0.12 -1.21 -0.98 0.01 -0.02 -1.00
VOX -0.02 1.01 0.00 0.02 111 -0.09 -0.00 -0.25 -0.17 0.89 -0.20 0.03 1.02 1.00 0.02
Pacma -0.04 1.00 -0.02 0.00 1.10 -0.10 -0.02 -0.26 -0.19 0.87 -0.22 0.01 1.00 0.98 0.00
Podemos | -1.14 -0.10 -1.11 -1.10 0.00 -1.20 -1.12 -1.36 -1.29 -0.23 -1.32 -1.09 -0.10 -0.12 -1.10
Sumar 0.07 1.10 0.09 0.10 1.20 0.00 0.09 -0.16 -0.09 0.98 -0.11 0.12 111 1.08 0.10
SALF -0.02 1.01 0.00 0.02 1.12 -0.09 0.00 -0.25 -0.17 0.89 -0.20 0.03 1.02 1.00 0.02
CcCc 0.23 1.26 0.25 0.26 1.36 0.16 0.25 0.00 0.07 1.14 0.05 0.28 1.27 1.24 0.26
ERC 0.15 1.18 0.17 0.19 1.29 0.09 0.17 -0.07 0.00 1.06 -0.03 0.20 1.19 1.17 0.19
JxCat -0.91 0.12 -0.89 -0.87 0.23 -0.98 -0.89 -1.14 -1.06 0.00 -1.09 -0.86 0.13 0.11 -0.87
BNG 0.18 1.21 0.20 0.22 1.32 0.11 0.20 -0.05 0.03 1.09 0.00 0.23 1.22 1.20 0.22
UPN -0.05 0.98 -0.03 -0.01 1.09 -0.12 -0.03 -0.28 -0.20 0.86 -0.23 0.00 0.99 0.97 -0.01
EAJ- -1.04 -0.01 -1.02 -1.00 0.10 -1.11 -1.02 -1.27 -1.19 -0.13 -1.22 -0.99 0.00 -0.02 -1.00
PNV
EH -1.02 0.02 -1.00 -0.98 0.12 -1.08 -1.00 -1.24 -1.17 -0.11 -1.20 -0.97 0.02 0.00 -0.98
Bildu
Otros -0.04 1.00 -0.02 -0.00 1.10 -0.10 -0.02 -0.26 -0.19 0.87 -0.22 0.01 1.00 0.98 0.00

Mapa de Calor de |la Matriz de Pagos - Escenario 3

PSOE - 0.00 B8 . 1.04 102
PP
L0
VOX - -0.02 [N 0. y . 1.02 100
Pacma - -0.04 [N} . 1.00 0.98
Podemos M -1. -1.20 | -1:1: -1.29 -1.32 05
sumar - 0.07 (RGN 0. L ! . . 111 108
SALF - -0.02 (BN 0. y Bl . . 1.02 100
cC- 0.23 [N 0. ! .36 (o8 . b Y . LN 0. -0.0
ERC - 0.15 [BIE]
JxCat SRRk 0.87
BNG - 0.18 [ ] ! 32 |9 . . ! . 122 1.20 - 05
UPN - -0.05 [k ] Ol 0.99 0.97
EAJ]-PNV
-1.0
EH Bildu
Otros - -0.04
I I I I I I I I | I
-
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2 s £ E & WX & S & § 8
&g = @ & T
e w



122

Matriz de Pagos - Escenario 4

Matriz de Pagos - Escenario 4

PSOE PP VOX Pacma | Podemos | Sumar | SALF cCc ERC JxCat BNG UPN EAJ- EH Otros
PNV Bildu

PSOE 0.00 1.35 -0.01 0.00 0.93 0.05 0.01 0.15 0.10 1.13 0.08 -0.00 1.09 1.02 -0.08
PP -1.35 0.00 -1.36 -1.35 -0.42 -1.30 -1.34 -1.20 -1.25 -0.22 -1.28 -1.35 -0.27 -0.33 -1.43
VOX 0.01 1.36 0.00 0.01 0.93 0.06 0.01 0.15 0.11 1.14 0.08 0.00 1.09 1.02 -0.08
Pacma -0.00 1.35 -0.01 0.00 0.92 0.05 0.00 0.14 0.10 1.13 0.07 -0.00 1.08 1.02 -0.09
Podemos | -0.93 0.42 -0.93 -0.92 0.00 -0.88 -0.92 -0.78 -0.82 0.21 -0.85 -0.93 0.16 0.09 -1.01
Sumar -0.05 1.30 -0.06 -0.05 0.88 0.00 -0.04 0.10 0.05 1.08 0.02 -0.05 1.03 0.97 -0.14
SALF -0.01 1.34 -0.01 -0.00 0.92 0.04 0.00 0.14 0.10 1.13 0.07 -0.01 1.08 1.01 -0.09
CcCc -0.15 1.20 -0.15 -0.14 0.78 -0.10 -0.14 0.00 -0.04 0.99 -0.07 -0.15 0.94 0.87 -0.23
ERC -0.10 1.25 -0.11 -0.10 0.82 -0.05 -0.10 0.04 0.00 1.03 -0.03 -0.10 0.98 0.92 -0.19
JxCat -1.13 0.22 -1.14 -1.13 -0.21 -1.08 -1.13 -0.99 -1.03 0.00 -1.06 -1.14 -0.05 -0.11 -1.22
BNG -0.08 1.28 -0.08 -0.07 0.85 -0.02 -0.07 0.07 0.03 1.06 0.00 -0.08 1.01 0.94 -0.16
UPN 0.00 1.35 -0.00 0.00 0.93 0.05 0.01 0.15 0.10 1.14 0.08 0.00 1.09 1.02 -0.08
EAJ- -1.09 0.27 -1.09 -1.08 -0.16 -1.03 -1.08 -0.94 -0.98 0.05 -1.01 -1.09 0.00 -0.07 -1.17
PNV
EH -1.02 0.33 -1.02 -1.02 -0.09 -0.97 -1.01 -0.87 -0.92 0.11 -0.94 -1.02 0.07 0.00 -1.10
Bildu
Otros 0.08 1.43 0.08 0.09 1.01 0.14 0.09 0.23 0.19 1.22 0.16 0.08 1.17 1.10 0.00

Mapa de Calor de |la Matriz de Pagos - Escenario 4

PSOE - 0.00 5 0.05 0.01 X SN 0.08 -0.00 guel Ry Ry

i 1.3 -1.36 -1.35 [l - 1.2 -1.28 -1.3 1.43

1.0

VOX - 0.01 A L 0.06 0.01 A L Y . 1.09 1.02
Pacma - -0.00 L 0.05 . A i 1.08 1.02
Podemos b X 0. -0.78 -0.82 Jii
-05
Sumar - -0.05 L 5 ! 1.08 Y 1.03 0.97
SALF - -0.01 .34 A Y . A b 113 Y 1.08 1.01
CC --0.15 5 L 0.94 0.87 - 0.0
ERC - -0.10 A ! 5 0.98 0.92
JxCat S5 . -1.14 -1.13
--0.5
BNG - -0.08 .28 0.85 A ! L 1.01 0.94
UPN - 0.00 o5 L 0.93
EAJ-PNV
-1.0

EH Bildu

Otros - 0.08

PSOE -
PP

VOX -

Pacma -
Podemos
EH Bildu
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Matriz de Pagos - Escenario 5

Matriz de Pagos - Escenario 5

PSOE PP VOX Pacma | Podemos | Sumar | SALF cCc ERC JxCat BNG UPN EAJ- EH Otros
PNV Bildu

PSOE -0.00 0.84 0.02 -0.01 1.03 -0.01 0.00 0.05 0.04 0.95 0.09 -0.01 0.89 1.02 -0.07
PP -0.84 -0.00 -0.81 -0.85 0.19 -0.85 -0.83 -0.78 -0.79 0.11 -0.74 -0.84 0.06 0.18 -0.90
VOX -0.02 0.81 -0.00 -0.04 1.00 -0.04 -0.02 0.03 0.02 0.93 0.07 -0.03 0.87 1.00 -0.09
Pacma 0.01 0.85 0.04 -0.00 1.04 0.00 0.02 0.07 0.06 0.96 0.11 0.01 0.91 1.03 -0.05
Podemos | -1.03 -0.19 -1.00 -1.04 -0.00 -1.04 -1.02 -0.97 -0.98 -0.08 -0.93 -1.03 -0.13 -0.01 -1.09
Sumar 0.01 0.85 0.04 -0.00 1.04 -0.00 0.02 0.07 0.06 0.96 0.11 0.01 0.91 1.03 -0.05
SALF -0.00 0.83 0.02 -0.02 1.02 -0.02 -0.00 0.05 0.04 0.95 0.09 -0.01 0.89 1.02 -0.07
CcCc -0.05 0.78 -0.03 -0.07 0.97 -0.07 -0.05 -0.00 -0.01 0.89 0.04 -0.06 0.84 0.96 -0.12
ERC -0.04 0.79 -0.02 -0.06 0.98 -0.06 -0.04 0.01 -0.00 0.91 0.05 -0.05 0.85 0.98 -0.11
JxCat -0.95 -0.11 -0.93 -0.96 0.08 -0.96 -0.95 -0.89 -0.91 -0.00 -0.86 -0.96 -0.06 0.07 -1.02
BNG -0.09 0.74 -0.07 -0.11 0.93 -0.11 -0.09 -0.04 -0.05 0.86 -0.00 -0.10 0.80 0.93 -0.16
UPN 0.01 0.84 0.03 -0.01 1.03 -0.01 0.01 0.06 0.05 0.96 0.10 -0.00 0.90 1.03 -0.06
EAJ- -0.89 -0.06 -0.87 -0.91 0.13 -0.91 -0.89 -0.84 -0.85 0.06 -0.80 -0.90 -0.00 0.13 -0.96
PNV
EH -1.02 -0.18 -1.00 -1.03 0.01 -1.03 -1.02 -0.96 -0.98 -0.07 -0.93 -1.03 -0.13 -0.00 -1.09
Bildu
Otros 0.07 0.90 0.09 0.05 1.09 0.05 0.07 0.12 0.11 1.02 0.16 0.06 0.96 1.09 -0.00

Mapa de Calor de |la Matriz de Pagos - Escenario 5
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Matriz de Pagos - Escenario 6

Matriz de Pagos - Escenario 6

PSOE PP VOX Pacma | Podemos | Sumar | SALF cCc ERC JxCat BNG UPN EAJ- EH Otros
PNV Bildu

PSOE -0.00 1.01 0.02 0.04 1.16 -0.07 0.02 -0.23 -0.16 0.97 -0.13 0.01 0.97 0.96 -0.02
PP -1.01 -0.00 -0.99 -0.98 0.15 -1.08 -0.99 -1.25 -1.17 -0.04 -1.14 -1.00 -0.04 -0.05 -1.03
VOX -0.02 0.99 -0.00 0.02 1.14 -0.08 0.00 -0.25 -0.18 0.95 -0.15 -0.01 0.96 0.94 -0.04
Pacma -0.04 0.98 -0.02 -0.00 1.13 -0.10 -0.02 -0.27 -0.20 0.93 -0.17 -0.03 0.94 0.93 -0.06
Podemos | -1.16 -0.15 -1.14 -1.13 -0.00 -1.23 -1.14 -1.40 -1.33 -0.19 -1.29 -1.16 -0.19 -0.20 -1.19
Sumar 0.07 1.08 0.08 0.10 1.23 -0.00 0.08 -0.17 -0.10 1.03 -0.06 0.07 1.04 1.03 0.04
SALF -0.02 0.99 -0.00 0.02 1.14 -0.08 -0.00 -0.25 -0.18 0.95 -0.15 -0.01 0.95 0.94 -0.04
CcCc 0.23 1.25 0.25 0.27 1.40 0.17 0.25 -0.00 0.07 1.20 0.10 0.24 1.21 1.19 0.21
ERC 0.16 1.17 0.18 0.20 1.33 0.10 0.18 -0.07 -0.00 1.13 0.03 0.17 1.14 1.12 0.14
JxCat -0.97 0.04 -0.95 -0.93 0.19 -1.03 -0.95 -1.20 -1.13 -0.00 -1.10 -0.96 0.00 -0.01 -0.99
BNG 0.13 1.14 0.15 0.17 1.29 0.06 0.15 -0.10 -0.03 1.10 -0.00 0.14 1.10 1.09 0.11
UPN -0.01 1.00 0.01 0.03 1.16 -0.07 0.01 -0.24 -0.17 0.96 -0.14 -0.00 0.97 0.95 -0.03
EAJ- -0.97 0.04 -0.96 -0.94 0.19 -1.04 -0.95 -1.21 -1.14 -0.00 -1.10 -0.97 -0.00 -0.01 -1.00
PNV
EH -0.96 0.05 -0.94 -0.93 0.20 -1.03 -0.94 -1.19 -1.12 0.01 -1.09 -0.95 0.01 -0.00 -0.98
Bildu
Otros 0.02 1.03 0.04 0.06 1.19 -0.04 0.04 -0.21 -0.14 0.99 -0.11 0.03 1.00 0.98 -0.00

Mapa de Calor de |la Matriz de Pagos - Escenario 6
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Matriz de Pagos - Escenario 7

Matriz de Pagos - Escenario 7

PSOE PP VOX Pacma | Podemos | Sumar | SALF cCc ERC JxCat BNG UPN EAJ- EH Otros
PNV Bildu

PSOE 0.00 1.24 -0.02 0.00 0.95 0.06 -0.01 0.15 0.10 1.16 0.10 -0.01 1.07 1.02 -0.17
PP -1.24 0.00 -1.26 -1.24 -0.29 -1.18 -1.25 -1.09 -1.14 -0.08 -1.15 -1.26 -0.17 -0.22 -1.41
VOX 0.02 1.26 0.00 0.02 0.97 0.07 0.01 0.17 0.12 1.18 0.11 0.00 1.09 1.03 -0.15
Pacma -0.00 1.24 -0.02 0.00 0.95 0.06 -0.01 0.15 0.10 1.16 0.10 -0.02 1.07 1.02 -0.17
Podemos | -0.95 0.29 -0.97 -0.95 0.00 -0.90 -0.96 -0.80 -0.85 0.21 -0.86 -0.97 0.12 0.06 -1.12
Sumar -0.06 1.18 -0.07 -0.06 0.90 0.00 -0.06 0.09 0.05 1.10 0.04 -0.07 1.01 0.96 -0.23
SALF 0.01 1.25 -0.01 0.01 0.96 0.06 0.00 0.16 0.11 1.17 0.10 -0.01 1.08 1.02 -0.16
CcCc -0.15 1.09 -0.17 -0.15 0.80 -0.09 -0.16 0.00 -0.05 1.01 -0.06 -0.17 0.92 0.87 -0.32
ERC -0.10 1.14 -0.12 -0.10 0.85 -0.05 -0.11 0.05 0.00 1.05 -0.01 -0.12 0.97 0.91 -0.27
JxCat -1.16 0.08 -1.18 -1.16 -0.21 -1.10 -1.17 -1.01 -1.05 0.00 -1.06 -1.17 -0.09 -0.14 -1.33
BNG -0.10 1.15 -0.11 -0.10 0.86 -0.04 -0.10 0.06 0.01 1.06 0.00 -0.11 0.98 0.92 -0.27
UPN 0.01 1.26 -0.00 0.02 0.97 0.07 0.01 0.17 0.12 1.17 0.11 0.00 1.09 1.03 -0.15
EAJ- -1.07 0.17 -1.09 -1.07 -0.12 -1.01 -1.08 -0.92 -0.97 0.09 -0.98 -1.09 0.00 -0.06 -1.24
PNV
EH -1.02 0.22 -1.03 -1.02 -0.06 -0.96 -1.02 -0.87 -0.91 0.14 -0.92 -1.03 0.06 0.00 -1.19
Bildu
Otros 0.17 1.41 0.15 0.17 1.12 0.23 0.16 0.32 0.27 1.33 0.27 0.15 1.24 1.19 0.00

Mapa de Calor de |la Matriz de Pagos - Escenario 7
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ANALISIS ESCENARIOS DE VOTO ALTERNATIVO

Documentacion técnica de la estimacion electoral



127



128

5 Analisis distribucional y correlacional de los escenarios de voto alternativo

5.1 Analisis distribucional de la estimacion electoral

Distribucion de frecuencia con densidad de las estimaciones PSOE

Frecuencia
IS
1

22 25
Estimaciones

Distribucion de frecuencia con densidad de las estimaciones PP

Frecuencia

24
Estimaciones



Frecuencia

Frecuencia

Distribucion de frecuencia con densidad de las estimaciones VOX

12.0 12.5 . . 14.0
Estimaciones

Distribucion de frecuencia con densidad de las estimaciones Pacma

1.2 13 1.4 15 1.6
Estimaciones
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Frecuencia

Frecuencia

Distribucion de frecuencia con densidad de las estimaciones Podemos

5.50
Estimaciones

Distribucion de frecuencia con densidad de las estimaciones Sumar

Estimaciones
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Frecuencia

Frecuencia

Distribucion de frecuencia con densidad de las estimaciones SALF

0.7 0.8 0.9 1.0 11 1.2
Estimaciones

Distribucion de frecuencia con densidad de las estimaciones CC

0.40
Estimaciones
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Frecuencia

Frecuencia

Distribucion de frecuencia con densidad de las estimaciones ERC

2.4 2.6 2.8 3.0 3.2
Estimaciones

Distribucion de frecuencia con densidad de las estimaciones |xCat

0.7 0.8 0.9 1.0 11 1.2 1.3
Estimaciones
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Frecuencia

Frecuencia

Distribucién de frecuencia con densidad de las estimaciones BNG

0.9 1.0 11 1.2 1.3 1.4
Estimaciones

Distribucion de frecuencia con densidad de las estimaciones UPN

0.12 3 . 0.15
Estimaciones
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Frecuencia

Frecuencia

Distribucion de frecuencia con densidad de las estimaciones EAJ-PNV

1.0 11 1.2 1.3 1.4 1.5 16
Estimaciones

Distribucion de frecuencia con densidad de las estimaciones EH Bildu

0.70 0.75
Estimaciones
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Frecuencia

pp

Distribucion de frecuencia con densidad de las estimaciones Otros

4
3 4
2
14
D,
9.5 10.0 10.5 11.0 11.5
Estimaciones
5.2 Analisis de Correlacion entre Pares de Partidos (ambito nacional)
Scatter Plot y correlacion entre las estimaciones de PSOE y PP
Correlation: 0.08
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VOX

sumar

Scatter Plot y correlacion entre las estimaciones de PSOE y VOX
Correlation: -0.57
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Scatter Plot y correlacion entre las estimaciones de PSOE y Sumar
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° [ ]
18 4 I']
® L ]
° '.
L] ) L]
®
17 - . ® o ¢
* .
L ] L ]
L]
® L ] °
[ ]
16 - » o
L ] ° L
® ® °
®
® =
: °
15 -
= ¢ ® e
o o
o] ° ° o]
L
14 e ® ° L]
. L ]
® ®
13 A ®
L ]
20 21 22 23 24 25

PSOE

136



Podemos

VOX

Scatter Plot y correlacion entre las estimaciones de PSOE y Podemos
Correlation: -0.49
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Scatter Plot y correlacién entre las estimaciones de PP y VOX
Correlation: 0.62
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sumar

Podemos

Scatter Plot y correlacién entre las estimaciones de PP y Sumar
Correlation: -0.92
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Scatter Plot y correlacién entre las estimaciones de PP y Podemos
Correlation: -0.83
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SALF

SALF

Scatter Plot y correlacion entre las estimaciones de PP y SALF
Correlation: 0.38
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Scatter Plot y correlacién entre las estimaciones de VOX y SALF
Correlation: -0.09
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sumar

Podemos

Scatter Plot y correlacién entre las estimaciones de VOX y Sumar
Correlation: -0.62
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Scatter Plot y correlacion entre las estimaciones de VOX y Podemos
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Podemos

Scatter Plot y correlacion entre las estimaciones de Sumar y Podemos
Correlation: 0.83
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6. Analisis de los componentes de inercia e incertidumbre del voto alternativo

Graficos para PSOE

—— Dinamica Original

254

24 4

234

224

214

204

—— Estructura de inercia

23.2 1

23.0 1

22.8

22.6

22.4 A

22.2

22.01

21.84

—— Patrones de incertidumbre

1.06
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1.02

1.00 A

0.98

0.96 1

0.94

0.92 1

—— Residual

1.02

1.01

1.00 A

0.99 4

0.98 +
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Analisis de Error Aleatorio para PSOE
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0002

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 43.4883, p-valor: 0.0000

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9830, p-valor=0.6004
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0075
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.

143



Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para PSOE

Graficos para PSOE_pasado

— Dinamica Original

24 4
234
22 4
214
20 4

—— Estructura de inercia

23.0 A

22.8
22.6
22.4 A
22.2 A
22.0 4
21.84

—— Patrones de incertidumbre

1.06
1.04 4
1.02 4
1.00 4
0.98
0.96
0.94 4
0.92 1

—— Residual

1.003
1.002
1.001 4
1.000 +
0.999 -
0.998

0.997 4
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ACF de Residuales
1.00
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0.50 7

I 11
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PACF de Residuales
1.00

T
10

T
12

0.757

0.50

0.25 7 I
0.00

70"25 | l l ! : ¢ l . .

—0.50

—0.75 A

—1.00

Analisis de Error Aleatorio para PSOE_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 15.4695, p-valor: 0.1159

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9483, p-valor=0.2926
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0022
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para PSOE

Graficos para PSOE_futuro

— Dinamica Original

254

24
234
22 4
21

—— Estructura de inercia

23.2
23.01
22.8
22.6
22.4
22.2 A
22.0 1

—— Patrones de incertidumbre

1.04
1.02
1.00 A
0.98 +
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—— Residual
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0.985
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PACF de Residuales
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Analisis de Error Aleatorio para PSOE_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 0.0001

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 10.3197, p-valor: 0.4129

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9668, p-valor=0.4777
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0001
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Graficos para PP

—— Dinamica Original
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26
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21 A

—— Estructura de inercia

25.5 1
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24.0 4
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ACF de Residuales
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Analisis de Error Aleatorio para PP
Estadistica de Durbin-Watson: 1.8167

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 15.6353, p-valor: 0.1106

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9736, p-valor=0.2447

Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000

Estacionariedad: Estacionario

Se detectd heterocedasticidad en los residuos (Prueba de Breusch-Pagan significativa).

Los residuales son aleatorios.
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Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para PP

Graficos para PP_pasado
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Analisis de Error Aleatorio para PP_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 8.1257, p-valor: 0.6166

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9770, p-valor=0.8638
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0003
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Voto alternativo: analisis de la Dindmica de Inercia Presente_Futuro para PP

Graficos para PP_futuro
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Analisis de Error Aleatorio para PP_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 1.5927

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 11.0224, p-valor: 0.3558

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9566, p-valor=0.2706
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0001
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales son aleatorios.
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Graficos para VOX
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ACF de Residuales
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Analisis de Error Aleatorio para VOX
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0001

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 54.8921, p-valor: 0.0000

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9692, p-valor=0.1546
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0062
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.



Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para VOX

Graficos para VOX_pasado
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Analisis de Error Aleatorio para VOX_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 17.5693, p-valor: 0.0627

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9788, p-valor=0.8959
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0017
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Voto alternativo: andlisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para VOX

Graficos para VOX_futuro

—— Dinamica Original

12.2 1
12.0
11.8
11.6
11.4
11.2
11.0
10.8
10.6

—— Estructura de inercia

11.35 4

11.30 4

11.25 4

11.204

11.15

11.10 A

11.05 4

11.00 4

—— Patrones de incertidumbre

1.04

1.02

1.00 ~

0.98 +

0.96

—— Residual

1.010 4

1.005 4

1.000 4

0.995 4

0.990

0.985 A




1.00

ACF de Residuales

0.75 4

0.50 7

0.25 4 I

0.00 L l
—0.25 l

—0.50
—0.75

-1.00

T T T
6 8 10

T
12

T
14

1.00 PACF de Residuales
0.75
0.50 -
0.25
? ! .

0.00 L l
—0.25 - l
—0.50

—0.75 A

—1.00

Analisis de Error Aleatorio para VOX_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000
Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 21.3009, p-valor: 0.0191

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9667, p-valor=0.4749

Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0567

Estacionariedad: No Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Graficos para Pacma

—— Dinamica Original
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ACF de Residuales
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Analisis de Error Aleatorio para Pacma
Estadistica de Durbin-Watson: 1.7031

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 15.7254, p-valor: 0.1078

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.8561, p-valor=0.0000
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.



Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para Pacma

Graficos para Pacma_pasado
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Analisis de Error Aleatorio para Pacma_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 6.8204, p-valor: 0.7423

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9602, p-valor=0.4933
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0007
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para Pacma

Graficos para Pacma_futuro
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Analisis de Error Aleatorio para Pacma_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 1.7289

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 8.1244, p-valor: 0.6167

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9605, p-valor=0.3390
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0002
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales son aleatorios.
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Graficos para Podemos
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Analisis de Error Aleatorio para Podemos
Estadistica de Durbin-Watson: 1.9409

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 34.5764, p-valor: 0.0001

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9827, p-valor=0.5855

Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0246

Estacionariedad: Estacionario

Se detectd heterocedasticidad en los residuos (Prueba de Breusch-Pagan significativa).

Los residuales no son aleatorios.
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Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para Podemos

Graficos para Podemos_pasado
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Analisis de Error Aleatorio para Podemos_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 3.7506, p-valor: 0.9579

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9532, p-valor=0.3657
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0002
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para Podemos

Graficos para Podemos_futuro
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Analisis de Error Aleatorio para Podemos_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 1.7514

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 12.4381, p-valor: 0.2568

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9530, p-valor=0.2183
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0001
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales son aleatorios.
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Graficos para Sumar
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18

17

16 -

15

14

13

—— Estructura de inercia

17.5 1
17.0
16.5
16.0
15.5 1
15.0
14.5
14.0
13.5

T
—— Patrones de incertidumbre

0.75

0.50 +

0.25

0.00

—0.25

—0.50

—0.75

—1.00 A

—— Residual

0.4

0.3 1

0.2 1

0.1 1

0.0

—0.1 4

—-0.2

—-0.34




173

ACF de Residuales
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Analisis de Error Aleatorio para Sumar
Estadistica de Durbin-Watson: 1.6831

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 37.5926, p-valor: 0.0000

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9643, p-valor=0.0909

Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0396

Estacionariedad: Estacionario

Se detectd heterocedasticidad en los residuos (Prueba de Breusch-Pagan significativa).

Los residuales no son aleatorios.



Voto alternativo: analisis de la Dindamica de Inercia Pasada para Sumar

Graficos para Sumar_pasado
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Analisis de Error Aleatorio para Sumar_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 2.3314

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 11.1815, p-valor: 0.3436

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9451, p-valor=0.2516
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.2004
Estacionariedad: No Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales son aleatorios.
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Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para Sumar

Graficos para Sumar_futuro
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Analisis de Error Aleatorio para Sumar_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 1.5647

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 16.7530, p-valor: 0.0800

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9493, p-valor=0.1752
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0009
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales son aleatorios.
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Graficos para SALF

— Dinamica Original
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Analisis de Error Aleatorio para SALF
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0047

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 55.6599, p-valor: 0.0000

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9404, p-valor=0.0074
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.1184
Estacionariedad: No Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.



Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para SALF

Graficos para SALF_pasado
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Analisis de Error Aleatorio para SALF_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 2.2471, p-valor: 0.9941

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9537, p-valor=0.3737
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para SALF

Graficos para SALF_futuro

— Dinamica Qriginal
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Analisis de Error Aleatorio para SALF_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 2.5568

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 9.9587, p-valor: 0.4441

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.8761, p-valor=0.0028
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Graficos para CC

— Dinamica Original
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Analisis de Error Aleatorio para CC

Estadistica de Durbin-Watson: 0.0033

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 31.2187, p-valor: 0.0005

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9655, p-valor=0.1033
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para CC

Graficos para CC_pasado

—— Dinamica Original

0.500 A

0.475 A

0.450

0.425

0.400

0.375

0.350

0.325

—— Estructura de inercia

0.425 A
0.420 -
0.415
0.410 A
0.405
0.400
0.395
0.390
0.385 T T T T T

—— Patrones de incertidumbre

120
115+
1.10
1.05 A
1.00
0.95 1
0.90 1
0.85

0.80 T T T T T T

—— Residual

1.006

1.004 A

1.002 A

1.000

0.998

0.996

0.994

186



ACF de Residuales
1.00

187

0.75 4

0.50 7

0.25 - I
[ [ ? .

0.00 & I J,

—0.25
—0.50
—0.75

-1.00

T T T T T
0 2 4 6 8

PACF de Residuales
1.00

T
10

T
12

0.757

0.50

0.25 7

0.00 L] b4 - '

—0.25 -

—0.50

—0.75 A

—1.00

Analisis de Error Aleatorio para CC_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 13.6595, p-valor: 0.1891

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9633, p-valor=0.5584
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Voto alternativo: analisis de la Dindmica de Inercia Presente_Futuro para CC

Graficos para CC_futuro
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Analisis de Error Aleatorio para CC_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 1.7526

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 5.0439, p-valor: 0.8882

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9871, p-valor=0.9703
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales son aleatorios.
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Graficos para ERC
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3.2

3.0 4

2.8 1

2.6

2.4 4

—— Estructura de inercia

2.90

2.85 A

2.80

2.75

2.70

2.65 A

2.60 -

—— Patrones de incertidumbre

0.2 4

0.1 1

0.0

—0.1

—0.2

—0.3

—— Residual

0.100
0.075 A
0.050 -
0.025
0.000
—0.025
—0.050 -

—0.075 -




ACF de Residuales
1.00

0.75 -
0.50 -
0.25 I
[ ? ? 0 ? ¢
0.00
) 1 I T 1 1 I =

—0.25 -
—0.50 -
—0.75 -
-1.00 : : . : . . T T

0.0 2.5 5.0 7.5 10.0 12.5 15.0 17.5

PACF de Residuales
1.00
0.75 -
0.50 -
0.25 -
) ) !
0.00 =
L [ 11 R !

—0.25 -
—0.50 -
-0.75 -
~1.00 . : . : . . . .

0.0 2.5 5.0 7.5 10.0 12.5 15.0 17.5

Analisis de Error Aleatorio para ERC
Estadistica de Durbin-Watson: 1.8667

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 8.8117, p-valor: 0.5501

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9677, p-valor=0.1314
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0003
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales son aleatorios.
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Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para ERC

Graficos para ERC_pasado
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Analisis de Error Aleatorio para ERC_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 2.2095

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 15.9876, p-valor: 0.1000

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9720, p-valor=0.7574
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.8715
Estacionariedad: No Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales son aleatorios.
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Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para ERC

Graficos para ERC_futuro
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Analisis de Error Aleatorio para ERC_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 1.6183

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 23.7297, p-valor: 0.0084

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9534, p-valor=0.2243
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Graficos para JxCat
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Analisis de Error Aleatorio para JxCat
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0014

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 12.8451, p-valor: 0.2325

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9700, p-valor=0.1681
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.



Voto alternativo: analisis de la Dindamica de Inercia Pasada para JxCat

Graficos para JxCat_pasado
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Analisis de Error Aleatorio para JxCat_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 2.2969, p-valor: 0.9935

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9432, p-valor=0.2307
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0005
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Voto alternativo: analisis de la Dindamica de Inercia Presente_Futuro para JxCat

Graficos para JxCat_futuro

— Dinamica Original

1.3

1.2

L1 A

1.0 A

0.9

0.8 1

—— Estructura de inercia

1.08 A

1.06

1.04 4

1.02 4

1.00 4

0.98

—— Patrones de incertidumbre

1.15 4
1.10 4
1.05 4
1.00
0.95 A
0.90 A
0.85
0.80 A

T
—— Residual

1.04 4

1.02 4

1.00

0.98 A

0.96




ACF de Residuales
1.00

0.75 4

0.50 7

. 1 |

0.00 1 T 7 1 l I

—0.75

-1.00 T T T T T T
0 2 4 6 8 10

PACF de Residuales
1.00

T
12

T
14

0.757

0.50

0.25 7

f:ll"“lll

—0.75 A

—1.00

Analisis de Error Aleatorio para JxCat_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 0.0019

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 11.9938, p-valor: 0.2855

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9549, p-valor=0.2455
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Graficos para BNG

—— Dinamica Original
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Analisis de Error Aleatorio para BNG
Estadistica de Durbin-Watson: 2.0763

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 34.2068, p-valor: 0.0002

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9857, p-valor=0.7365
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0084
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para BNG

Graficos para BNG_pasado

—— Dinamica Original
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Analisis de Error Aleatorio para BNG_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0002

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 16.3480, p-valor: 0.0901

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9889, p-valor=0.9950
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Voto alternativo: analisis de la Dindmica de Inercia Presente_Futuro para BNG

Graficos para BNG_futuro

— Dinamica Qriginal
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Analisis de Error Aleatorio para BNG_futuro
Estadistica de Durbin-Watson: 1.8953

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 8.5823, p-valor: 0.5722

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9775, p-valor=0.7728
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales son aleatorios.
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Graficos para UPN

—— Dinamica Original
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ACF de Residuales
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Analisis de Error Aleatorio para UPN
Estadistica de Durbin-Watson: 1.2059

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 86.9331, p-valor: 0.0000

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9721, p-valor=0.2098
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.



Voto alternativo: analisis de la Dindamica de Inercia Pasada para UPN

Graficos para UPN_pasado
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Analisis de Error Aleatorio para UPN_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 15.3328, p-valor: 0.1204

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9094, p-valor=0.0460
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.9985
Estacionariedad: No Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Voto alternativo: analisis de la Dindamica de Inercia Presente_Futuro para UPN

Graficos para UPN_futuro
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Analisis de Error Aleatorio para UPN_futuro
Estadistica de Durbin-Watson: 1.6840

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 11.3915, p-valor: 0.3278

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9748, p-valor=0.6944
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0004
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales son aleatorios.
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Graficos para EAJ-PNV
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Analisis de Error Aleatorio para EAJ-PNV

Estadistica de Durbin-Watson: 1.8559
Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 15.7751, p-valor: 0.1063

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9169, p-valor=0.0008

Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000

Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para EAJ-PNV

Graficos para EAJ-PNV_pasado
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Analisis de Error Aleatorio para EAJ-PNV_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 17.0083, p-valor: 0.0742

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9584, p-valor=0.4585
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.1033
Estacionariedad: No Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para EAJ-PNV

Graficos para EAJ-PNV_futuro
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Analisis de Error Aleatorio para EAJ-PNV_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 1.3762

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 10.8712, p-valor: 0.3676

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9618, p-valor=0.3647
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0001
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Graficos para EH Bildu
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Analisis de Error Aleatorio para EH Bildu
Estadistica de Durbin-Watson: 1.7400

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 56.3017, p-valor: 0.0000

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9320, p-valor=0.0032
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.



Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para EH Bildu

Graficos para EH Bildu_pasado
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Analisis de Error Aleatorio para EH Bildu_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 15.7366, p-valor: 0.1074

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9640, p-valor=0.5739
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.5450
Estacionariedad: No Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para EH Bildu

Graficos para EH Bildu_futuro
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Analisis de Error Aleatorio para EH Bildu_futuro
Estadistica de Durbin-Watson: 2.0817

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 7.1067, p-valor: 0.7153

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.8909, p-valor=0.0060
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0030
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Graficos para Otros
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Analisis de Error Aleatorio para Otros
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0003

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 33.8306, p-valor: 0.0002

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9241, p-valor=0.0015
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para Otros

Graficos para Otros_pasado
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Analisis de Error Aleatorio para Otros_pasado
Estadistica de Durbin-Watson: 0.0000

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 8.2878, p-valor: 0.6007

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9677, p-valor=0.6572
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para Otros

Graficos para Otros_futuro
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Analisis de Error Aleatorio para Otros_futuro

Estadistica de Durbin-Watson: 0.0002

Prueba de Ljung-Box:

Estadisticos: 12.9988, p-valor: 0.2237

Prueba de Shapiro-Wilk: Estadistico=0.9092, p-valor=0.0164
Prueba de Dickey-Fuller aumentada: p-valor=0.0000
Estacionariedad: Estacionario

No se detecto heterocedasticidad significativa en los residuos.

Los residuales no son aleatorios.
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Interaccion de la estructura de inercia y los patrones de incertidumbre

232

Escenarios | Tipo de AIC BIC AIC BIC Inercia del

Patrén Aditivo | Aditivo | Multiplicativo | Multiplicativo | patrén
(Multiplicativa)

PSOE Multiplicative | -150.69 | -131.40 | -159.46 -140.17 Creciente

PP Additive -200.82 | -181.53 |-194.95 -175.66 N/A

VOX Multiplicative | -267.15 | -247.86 | -271.97 -252.69 Decreciente

Pacma Additive -417.85 | -398.57 |-414.72 -395.43 N/A

Podemos | Additive -319.90 | -300.61 |-314.09 -294.80 N/A

Sumar Additive -176.08 | -156.79 |-171.30 -152.02 N/A

SALF Multiplicative | -391.80 | -372.51 |-391.81 -372.52 Creciente

CC Multiplicative | -469.22 | -449.93 | -472.69 -453.40 Decreciente

ERC Additive -363.85 | -344.56 |-354.10 -334.81 N/A

JxCat Multiplicative | -396.61 | -377.32 | -402.12 -382.83 Decreciente

BNG Additive -408.58 | -389.30 | -408.58 -389.29 N/A

UPN Additive -738.15 | -718.86 |-731.13 -711.84 N/A

EAJ-PNV | Additive -384.95 | -365.66 |-376.27 -356.98 N/A

EH Bildu | Additive -542.68 | -523.39 | -542.65 -523.36 N/A

Otros Multiplicative | -234.07 | -214.79 | -238.87 -219.59 Creciente




Tabla de Coeficiente de Variacion (CV)
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Partido | CV Homogeneida | CV Homogeneida | CV Homogeneida

(Inercia | d (Inercia) (Incertidumbre | d (Estimacion | d

) ) (Incertidumbre | ) (Estimacion)

)

PSOE 1.90 Homogéneo 2.83 Homogéneo 4.73 Homogéneo
PP 4.79 Homogéneo 1.04 Homogéneo 5.83 Homogéneo
VOX 5.16 Homogéneo 1.50 Homogéneo 6.67 Homogéneo
Pacma | 3.94 Homogéneo 3.94 Homogéneo 7.88 Homogéneo
Podemo | 4.47 Homogéneo 2.21 Homogéneo 6.67 Homogéneo
S
Sumar | 7.83 Homogéneo 1.23 Homogéneo 9.05 Homogéneo
SALF 2.05 Homogéneo 11.95 Homogéneo 14.00 Homogéneo
CC 8.50 Homogéneo | 4.82 Homogéneo 13.32 Homogéneo
ERC 2.84 Homogéneo 3.92 Homogéneo 6.76 Homogéneo
JxCat 6.84 Homogéneo 9.96 Homogéneo 16.80 Homogéneo
BNG 5.48 Homogéneo | 4.34 Homogéneo 9.83 Homogéneo
UPN 6.90 Homogéneo 3.15 Homogéneo 10.05 Homogéneo
EAJ- 11.41 Homogéneo 3.11 Homogéneo 14.52 Homogéneo
PNV
EH 0.93 Homogéneo 6.39 Homogéneo 7.32 Homogéneo
Bildu
Otros 2.37 Homogéneo 3.31 Homogéneo 5.68 Homogéneo




Coeficiente de Variacion (Incertidumbre)
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Tabla Comparativa de Patrones de Incertidumbre
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Partido Escenario | Escenario | Escenario | Escenario | Escenario | Escenario | Escenario
1 2 3 4 5 6 7
PSOE 0.92 0.99 1.00 0.99 1.03 1.05 1.02
PP -0.27 -0.45 -0.21 -0.95 -0.13 1.28 0.73
VOX 1.05 0.99 0.97 1.02 0.99 0.96 1.00
Pacma 0.16 0.02 -0.03 0.05 0.03 -0.16 -0.06
Podemos | 0.47 0.04 -0.15 0.19 0.01 -0.44 -0.13
Sumar 0.72 0.51 0.35 0.18 0.24 -0.92 -1.07
SALF 0.91 0.91 0.93 0.88 1.00 1.08 1.27
CC 1.00 0.99 1.17 0.93 0.98 1.08 0.85
ERC 0.12 -0.01 0.27 -0.08 -0.02 0.02 -0.31
JxCat 0.91 1.12 1.12 0.84 1.10 1.15 0.76
BNG 0.06 -0.04 0.16 -0.03 -0.05 0.02 -0.12
UPN 0.01 -0.00 -0.00 0.00 0.00 -0.01 -0.00
EAJ-PNV | 0.02 0.13 -0.05 -0.05 0.15 -0.07 -0.13
EH Bildu | 0.02 -0.02 0.00 -0.02 0.01 0.09 -0.07
Otros 0.97 0.99 0.96 1.06 1.02 0.92 1.07




Mapa de Calor Comparativa de Patrones de Incertidumbre

Mapa de Calor de la Comparativa de Patrones de Incertidumbre
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Escenario1 Escenario 2 [Escenario 3 Escenario4 [Escenario5 Escenario6 Escenario 7
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Boxplot de la Distribucion de Patrones de Incertidumbre

Distribucion de Patrones de Incertidumbre

- o
(o]
0.5 1 _
o
(o]
0.0 4 —_— T
[&]
~0.5 T
_1-0_
w a Bs © @ = = ] 8] ] [G] = > -g 8
: - 2 & ¢ £ 3 ° &8 §&§ & 5 & § 5
& 3 @ T T
£ w

237



Maximos y Minimos de los patrones medios de incertidumbre por Partido
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Partido Maximo Escenario Minimo Escenario
Maximo Minimo

PSOE 1.05 Escenario 6 0.92 Escenario 1
PP 1.28 Escenario 6 -0.95 Escenario 4
VOX 1.05 Escenario 1 0.96 Escenario 6
Pacma 0.16 Escenario 1 -0.16 Escenario 6
Podemos 0.47 Escenario 1 -0.44 Escenario 6
Sumar 0.72 Escenario 1 -1.07 Escenario 7
SALF 1.27 Escenario 7 0.88 Escenario 4
CcC 1.17 Escenario 3 0.85 Escenario 7
ERC 0.27 Escenario 3 -0.31 Escenario 7
JxCat 1.15 Escenario 6 0.76 Escenario 7
BNG 0.16 Escenario 3 -0.12 Escenario 7
UPN 0.01 Escenario 1 -0.01 Escenario 6
EAJ-PNV 0.15 Escenario 5 -0.13 Escenario 7
EH Bildu 0.09 Escenario 6 -0.07 Escenario 7
Otros 1.07 Escenario 7 0.92 Escenario 6
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7. Matrices de pago entre partidos seglin patrones medios de incertidumbre del voto
alternativo
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Matriz de Pagos - Escenario 1

Matriz de Pagos - Escenario 1

PSOE PP VOX Pacma | Podemos | Sumar | SALF cCc ERC JxCat BNG UPN EAJ- EH Otros
PNV Bildu

PSOE 0.00 1.19 -0.14 0.76 0.44 0.20 0.00 -0.08 0.79 0.01 0.86 0.90 0.90 0.89 -0.05
PP -1.19 0.00 -1.33 -0.43 -0.74 -0.99 -1.19 -1.27 -0.40 -1.18 -0.33 -0.28 -0.29 -0.30 -1.24
VOX 0.14 1.33 0.00 0.90 0.58 0.34 0.14 0.06 0.93 0.14 1.00 1.04 1.04 1.03 0.08
Pacma -0.76 0.43 -0.90 0.00 -0.32 -0.56 -0.76 -0.84 0.03 -0.75 0.10 0.15 0.14 0.13 -0.81
Podemos | -0.44 0.74 -0.58 0.32 0.00 -0.24 -0.44 -0.52 0.35 -0.44 0.42 0.46 0.45 0.45 -0.50
Sumar -0.20 0.99 -0.34 0.56 0.24 0.00 -0.20 -0.28 0.59 -0.19 0.66 0.70 0.70 0.69 -0.26
SALF -0.00 1.19 -0.14 0.76 0.44 0.20 0.00 -0.08 0.79 0.00 0.86 0.90 0.90 0.89 -0.06
CcCc 0.08 1.27 -0.06 0.84 0.52 0.28 0.08 0.00 0.87 0.09 0.94 0.99 0.98 0.97 0.03
ERC -0.79 0.40 -0.93 -0.03 -0.35 -0.59 -0.79 -0.87 0.00 -0.79 0.07 0.11 0.11 0.10 -0.85
JxCat -0.01 1.18 -0.14 0.75 0.44 0.19 -0.00 -0.09 0.79 0.00 0.85 0.90 0.89 0.89 -0.06
BNG -0.86 0.33 -1.00 -0.10 -0.42 -0.66 -0.86 -0.94 -0.07 -0.85 0.00 0.04 0.04 0.03 -0.92
UPN -0.90 0.28 -1.04 -0.15 -0.46 -0.70 -0.90 -0.99 -0.11 -0.90 -0.04 0.00 -0.01 -0.01 -0.96
EAJ- -0.90 0.29 -1.04 -0.14 -0.45 -0.70 -0.90 -0.98 -0.11 -0.89 -0.04 0.01 0.00 -0.01 -0.95
PNV
EH -0.89 0.30 -1.03 -0.13 -0.45 -0.69 -0.89 -0.97 -0.10 -0.89 -0.03 0.01 0.01 0.00 -0.95
Bildu
Otros 0.05 1.24 -0.08 0.81 0.50 0.26 0.06 -0.03 0.85 0.06 0.92 0.96 0.95 0.95 0.00

Mapa de Calor de |la Matriz de Pagos - Escenario 1

PSOE - 0.00 mWE 5 0.20 0.00 -0.08 gl 0.01 puvR-{vR=1vIRNVR: [V I VR L)

g -1.19 = - gimity -1.2 YOty -0.33 -0.28 -0.29 -0.30 pgws
10
VOX - 0.14 X b 5 X b m 1.00 104 1.04 1.03

- 05
sumar - -0.20
SALF - -0.00 [BE]
cc - 0.0
g SRR - I -]
JxCat - -0.01 [RREN 0. . ! BN 0.79 m 0.85 090 0.89 0.89
BNG 0 . ; .66 0.86 -0.94 : Y .04 0.04 0.03 [0 -—0.5
UPN i) ! y 70 0. 0. .00 -0.01 -0.01 [EVUELE
EAJ-PNV 0 ! y 70 0. 8 0. .01 0.00 -0.01 [EN
-1.0

EH Bildu {58 b g b 0. 0. 5 0.01 0.00

Otros - 0.05 .24 b . 5 b X . 095 0.95

PSOE -
PP
VOX -
Pacma
Podemos -
CcC -
ERC
JxCat -
BNG
UPN
EAJ-PNV
EH Bildu
Otros -
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Matriz de Pagos - Escenario 2

Matriz de Pagos - Escenario 2

PSOE PP VOX Pacma | Podemos | Sumar | SALF cCc ERC JxCat BNG UPN EAJ- EH Otros
PNV Bildu

PSOE -0.00 1.44 -0.01 0.97 0.94 0.48 0.07 -0.00 1.00 -0.13 1.03 0.99 0.85 1.01 -0.00
PP -1.44 -0.00 -1.44 -0.47 -0.50 -0.96 -1.37 -1.44 -0.44 -1.57 -0.41 -0.45 -0.58 -0.43 -1.44
VOX 0.01 1.44 -0.00 0.97 0.95 0.48 0.08 0.00 1.00 -0.13 1.03 0.99 0.86 1.02 0.00
Pacma -0.97 0.47 -0.97 -0.00 -0.02 -0.49 -0.90 -0.97 0.03 -1.10 0.06 0.02 -0.11 0.04 -0.97
Podemos | -0.94 0.50 -0.95 0.02 -0.00 -0.47 -0.87 -0.95 0.05 -1.08 0.09 0.04 -0.09 0.07 -0.95
Sumar -0.48 0.96 -0.48 0.49 0.47 -0.00 -0.41 -0.48 0.52 -0.61 0.55 0.51 0.38 0.53 -0.48
SALF -0.07 1.37 -0.08 0.90 0.87 0.41 -0.00 -0.08 0.92 -0.20 0.96 0.92 0.78 0.94 -0.07
CcCc 0.00 1.44 -0.00 0.97 0.95 0.48 0.08 -0.00 1.00 -0.13 1.03 0.99 0.86 1.02 0.00
ERC -1.00 0.44 -1.00 -0.03 -0.05 -0.52 -0.92 -1.00 -0.00 -1.13 0.03 -0.01 -0.14 0.02 -1.00
JxCat 0.13 1.57 0.13 1.10 1.08 0.61 0.20 0.13 1.13 -0.00 1.16 1.12 0.99 1.14 0.13
BNG -1.03 0.41 -1.03 -0.06 -0.09 -0.55 -0.96 -1.03 -0.03 -1.16 -0.00 -0.04 -0.17 -0.02 -1.03
UPN -0.99 0.45 -0.99 -0.02 -0.04 -0.51 -0.92 -0.99 0.01 -1.12 0.04 -0.00 -0.13 0.02 -0.99
EAJ- -0.85 0.58 -0.86 0.11 0.09 -0.38 -0.78 -0.86 0.14 -0.99 0.17 0.13 -0.00 0.16 -0.86
PNV
EH -1.01 0.43 -1.02 -0.04 -0.07 -0.53 -0.94 -1.02 -0.02 -1.14 0.02 -0.02 -0.16 -0.00 -1.01
Bildu
Otros 0.00 1.44 -0.00 0.97 0.95 0.48 0.07 -0.00 1.00 -0.13 1.03 0.99 0.86 1.01 -0.00

Mapa de Calor de |la Matriz de Pagos - Escenario 2

0.00 L5

PSOE - -0.00 1.00 EREY 1.03 0.99
VOX - 0.01 1.00 1.03 0.99 102 Lo
Pacma ]
Podemos
-05
Sumar - -0.48 0.00 0.41 0.48 052 0.61 055 051 038 0.53 -0.48
SALF - -0.07 0.41 -0.00 -0.08 -0.07
CC - 0.00 0.48 0.08 -0.00 0.00 - 0.0
o R oo o o
JxCat - 0.13 0.61 1.13M 116 112 099 114
--05
BNG 0.55
UPN 0.51
EAJ-PNV -0.38 -1.0
EH Bildu 0.53
Otros - 0.00 0.48 15

PSOE -
PP

VOX -
Pacma
Podemos

Sumar -

SALF -

CcC -
ERC

JxCat -
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UPN
EAJ-PNV
EH Bildu

Otros -
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Matriz de Pagos - Escenario 3

Matriz de Pagos - Escenario 3

PSOE | PP VOX | Pacma | Podemos | Sumar | SALF | CC ERC JxCat | BNG UPN EAJ- EH Otros
PNV Bildu
PSOE -0.00 1.21 0.03 1.04 1.15 0.65 0.07 017 [ 073 012 | 0.84 1.01 1.05 1.00 0.04
PP -1.21 000 | -118 | -0.17 -0.06 -0.56 -1.14 -1.38 | -0.48 [ -1.33 | -0.37 020 | -016 | -0.21 -1.17
VOX -0.03 1.18 -0.00 1.01 1.12 0.62 0.04 -0.20 0.70 -0.15 0.81 0.98 1.02 0.97 0.01
Pacma -1.04 | 017 -1.01 -0.00 0.12 -0.38 -0.97 121 [ -031 [ -116 [ -0.19 -0.03 | 0.01 -0.04 [ -1.00
Podemos | -1.15 0.06 -1.12 -0.12 -0.00 -0.50 -1.09 -1.33 -0.42 -1.28 -0.31 -0.15 -0.11 -0.15 -1.11
Sumar -0.65 | 0.56 -0.62 [ 038 0.50 -0.00 -0.58 082 [ 0.08 077 [ 019 0.35 0.40 0.35 -0.61
SALF -0.07 1.14 -0.04 | 097 1.09 0.58 -0.00 024 | 0.66 019 [ 0.78 0.94 0.98 0.93 -0.03
CcC 0.17 1.38 0.20 1.21 1.33 0.82 0.24 -0.00 0.90 0.05 1.01 1.18 1.22 1.17 0.21
ERC -0.73 | 048 070 [ 031 0.42 -0.08 -0.66 090 [ -000 [-08 o011 0.28 0.32 0.27 -0.69
JxCat 0.12 1.33 0.15 1.16 1.28 0.77 0.19 -0.05 0.85 -0.00 0.97 1.13 1.17 1.12 0.16
BNG -0.84 0.37 -0.81 0.19 0.31 -0.19 -0.78 -1.01 -0.11 -0.97 -0.00 0.16 0.21 0.16 -0.80
UPN -1.01 0.20 -0.98 [ 0.03 0.15 -0.35 -0.94 -118 [ -028 [ -113 [ -016 [ -0.00 [ 0.04 -0.00 [ -0.97
EAJ- -1.05 0.16 -1.02 -0.01 0.11 -0.40 -0.98 -1.22 -0.32 -1.17 -0.21 -0.04 -0.00 -0.05 -1.01
PNV
EH -1.00 | 021 -0.97 | 0.04 0.15 -0.35 -0.93 -1.17 | -027 | -112 | -0.16 | 0.00 0.05 -0.00 | -0.96
Bildu
Otros -0.04 1.17 -0.01 1.00 1.11 0.61 0.03 021 [ 0.69 -0.16 | 0.80 0.97 1.01 0.96 -0.00
Mapa de Calor de |la Matriz de Pagos - Escenario 3
PSOE - -0.00 084 101 105 1.00
PP 71‘33 :
L0
VOX - 0.81 0. 1.02 097
Pacma
Podemos
- 0.5
Sumar
SALF - -0.07
CC- 0.17 - 0.0
JxCat - 0.12 1.16 0.19 -0.05 JUEES M 0.97 117 112
--05
BNG 021 0.16
UPN S .20 REER o. ] .35 EEEAEREY 0.25 [EB . .00 0.04 -0.00 BiK
EA]-PNV S8 BN -1.02 [Ei b FON 0.98 -1.22 Ekrd -1.17 B 04 -0.00 -0.05
-1.0
EH Bildu J58 21 Rk ! ] .35 BEENSRYA -0.27 S8 . .00 0.05 -0.00 K
Otros - -0.04

ERC
JxCat -

BNG

UPN
Otros -
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Matriz de Pagos - Escenario 4

Matriz de Pagos - Escenario 4
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PSOE PP VOX Pacma | Podemos | Sumar SALF cc ERC JxCat BNG UPN EAJ- EH Otros
PNV Bildu

PSOE 0.00 1.94 -0.03 0.94 0.80 0.81 0.11 0.06 1.07 0.15 1.02 0.99 1.04 1.01 -0.07
PP -1.94 0.00 -1.97 -1.01 -1.14 -1.14 -1.83 -1.88 -0.87 -1.79 -0.93 -0.96 -0.90 -0.93 -2.01
VOX 0.03 1.97 0.00 0.97 0.83 0.84 0.14 0.09 1.10 0.18 1.05 1.02 1.07 1.04 -0.04
Pacma -0.94 1.01 -0.97 0.00 -0.14 -0.13 -0.83 -0.88 0.13 -0.78 0.08 0.05 0.10 0.07 -1.01
Podemos | -0.80 1.14 -0.83 0.14 0.00 0.01 -0.69 -0.74 0.27 -0.65 0.22 0.19 0.24 0.21 -0.87
Sumar -0.81 1.14 -0.84 0.13 -0.01 0.00 -0.70 -0.75 0.26 -0.66 0.21 0.18 0.23 0.20 -0.88
SALF -0.11 1.83 -0.14 0.83 0.69 0.70 0.00 -0.05 0.96 0.04 0.90 0.87 0.93 0.90 -0.18
cC -0.06 1.88 -0.09 0.88 0.74 0.75 0.05 0.00 1.01 0.09 0.95 0.92 0.98 0.95 -0.13
ERC -1.07 0.87 -1.10 -0.13 -0.27 -0.26 -0.96 -1.01 0.00 -0.92 -0.05 -0.08 -0.03 -0.06 -1.14
JxCat -0.15 1.79 -0.18 0.78 0.65 0.66 -0.04 -0.09 0.92 0.00 0.86 0.83 0.89 0.86 -0.22
BNG -1.02 0.93 -1.05 -0.08 -0.22 -0.21 -0.90 -0.95 0.05 -0.86 0.00 -0.03 0.02 -0.00 -1.09
UPN -0.99 0.96 -1.02 -0.05 -0.19 -0.18 -0.87 -0.92 0.08 -0.83 0.03 0.00 0.05 0.02 -1.06
EAJ- -1.04 0.90 -1.07 -0.10 -0.24 -0.23 -0.93 -0.98 0.03 -0.89 -0.02 -0.05 0.00 -0.03 -111
PNV
EH -1.01 0.93 -1.04 -0.07 -0.21 -0.20 -0.90 -0.95 0.06 -0.86 0.00 -0.02 0.03 0.00 -1.08
Bildu
Otros 0.07 2.01 0.04 1.01 0.87 0.88 0.18 0.13 1.14 0.22 1.09 1.06 111 1.08 0.00

Pacma

Podemos

Sumar

SALF - -0.11
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Matriz de Pagos - Escenario 5

Matriz de Pagos - Escenario 5
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PSOE | PP VOX Pacma | Podemos | Sumar | SALF | CC ERC JxCat | BNG UPN EAJ- EH Otros
PNV Bildu
PSOE -0.00 1.16 0.04 1.00 1.02 0.79 0.03 0.05 1.05 -0.07 1.08 1.03 0.88 1.02 0.00
PP -1.16 -0.00 -1.12 -0.16 -0.14 -0.37 -1.13 -1.11 -0.11 -1.23 -0.08 -0.13 -0.28 -0.14 -1.15
VOX -0.04 112 -0.00 0.97 0.99 0.76 -0.01 0.01 1.02 -0.11 1.04 0.99 0.85 0.99 -0.03
Pacma -1.00 0.16 -0.97 -0.00 0.02 -0.21 -0.97 -0.95 0.05 -1.07 0.08 0.03 -0.12 0.02 -1.00
Podemos | -1.02 0.14 -0.99 -0.02 -0.00 -0.23 -1.00 -0.97 0.03 -1.09 0.06 0.00 -0.14 0.00 -1.02
Sumar -0.79 0.37 -0.76 0.21 0.23 -0.00 -0.77 -0.74 0.26 -0.86 0.29 0.23 0.09 0.23 -0.79
SALF -0.03 1.13 0.01 0.97 1.00 0.77 -0.00 0.02 1.03 -0.10 1.05 1.00 0.86 1.00 -0.02
CcC -0.05 111 -0.01 0.95 0.97 0.74 -0.02 -0.00 1.00 -0.12 1.03 0.98 0.83 0.97 -0.04
ERC -1.05 0.11 -1.02 -0.05 -0.03 -0.26 -1.03 -1.00 -0.00 -1.12 0.03 -0.03 -0.17 -0.03 -1.05
JxCat 0.07 1.23 0.11 1.07 1.09 0.86 0.10 0.12 1.12 -0.00 1.15 1.10 0.95 1.09 0.07
BNG -1.08 0.08 -1.04 -0.08 -0.06 -0.29 -1.05 -1.03 -0.03 -1.15 -0.00 -0.05 -0.20 -0.06 -1.07
UPN -1.03 0.13 -0.99 -0.03 -0.00 -0.23 -1.00 -0.98 0.03 -1.10 0.05 -0.00 -0.14 -0.00 -1.02
EAJ- -0.88 0.28 -0.85 0.12 0.14 -0.09 -0.86 -0.83 0.17 -0.95 0.20 0.14 -0.00 0.14 -0.88
PNV
EH -1.02 0.14 -0.99 -0.02 -0.00 -0.23 -1.00 -0.97 0.03 -1.09 0.06 0.00 -0.14 -0.00 -1.02
Bildu
Otros -0.00 1.15 0.03 1.00 1.02 0.79 0.02 0.04 1.05 -0.07 1.07 1.02 0.88 1.02 -0.00
Mapa de Calor de |la Matriz de Pagos - Escenario 5
PSOE - -0.00 100 1.02 | 0.79 EGERE 1.08 1.03 0.88 102
PP ) M : D 16 D 14 A() 3? 7]“ 71‘1]- 71‘23 ; 1-0
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SALF - -0.03 [RREN 0.01 JOKF 105 1.00 1.00
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Matriz de Pagos - Escenario 6

Matriz de Pagos - Escenario 6

PSOE | PP VOX | Pacma | Podemos | Sumar | SALF | CC ERC JxCat | BNG UPN EAJ- EH Otros
PNV Bildu
PSOE 0.00 -0.23 | 0.09 1.21 1.49 1.97 -0.03 -0.02 1.03 -0.09 1.03 1.06 1.13 0.97 0.13
PP 0.23 0.00 0.32 1.44 1.72 2.20 0.20 0.20 1.26 0.14 1.26 1.29 1.35 1.19 0.36
VOX -0.09 -0.32 0.00 112 1.40 1.88 -0.12 -0.12 0.94 -0.18 0.94 0.97 1.03 0.87 0.04
Pacma -1.21 144 | 112 0.00 0.28 0.76 -1.24 -1.24 [ -0.18 -1.31 -0.18 -0.15 -0.09 -0.25 -1.08
Podemos | -1.49 -1.72 -1.40 -0.28 0.00 0.48 -1.52 -1.52 -0.46 -1.58 -0.46 -0.43 -0.36 -0.52 -1.36
Sumar -1.97 220 | -1.88 -0.76 -0.48 0.00 -2.00 2.00 | -0.94 -2.06 -0.94 -0.91 -0.85 -1.01 -1.84
SALF 0.03 020 [ 012 1.24 1.52 2.00 0.00 0.00 1.06 -0.07 1.06 1.09 1.15 0.99 0.16
CcC 0.02 -0.20 0.12 1.24 1.52 2.00 -0.00 0.00 1.06 -0.07 1.06 1.09 1.15 0.99 0.16
ERC -1.03 -1.26 | -0.94 0.18 0.46 0.94 -1.06 -1.06 | 0.00 -1.12 0.00 0.03 0.09 -0.07 -0.90
JxCat 0.09 -0.14 0.18 1.31 1.58 2.06 0.07 0.07 1.12 0.00 1.12 1.16 1.22 1.06 0.22
BNG -1.03 -1.26 -0.94 0.18 0.46 0.94 -1.06 -1.06 -0.00 -1.12 0.00 0.03 0.09 -0.07 -0.90
UPN -1.06 -1.29 | -0.97 0.15 0.43 0.91 -1.09 -1.09 [ -0.03 -1.16 -0.03 0.00 0.06 -0.10 -0.93
EAJ- -1.13 -1.35 -1.03 0.09 0.36 0.85 -1.15 -1.15 -0.09 -1.22 -0.09 -0.06 0.00 -0.16 -0.99
PNV
EH -0.97 119 | -0.87 0.25 0.52 1.01 -0.99 099 [ 0.07 -1.06 0.07 0.10 0.16 0.00 -0.83
Bildu
Otros -0.13 036 | -0.04 1.08 1.36 1.84 -0.16 -0.16 | 0.90 0.22 0.90 0.93 0.99 0.83 0.00
Mapa de Calor de |la Matriz de Pagos - Escenario 6
PSOE - 0.00 -0.23 0.09 0.13
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Sumar -2.00
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Matriz de Pagos - Escenario 7

Matriz de Pagos - Escenario 7

PSOE PP VOX Pacma | Podemos | Sumar | SALF cCc ERC JxCat BNG UPN EAJ- EH Otros
PNV Bildu

PSOE 0.00 0.29 0.02 1.08 1.15 2.09 -0.26 0.17 1.32 0.26 1.14 1.02 1.15 1.09 -0.05
PP -0.29 0.00 -0.27 0.80 0.86 1.81 -0.54 -0.12 1.04 -0.03 0.85 0.74 0.86 0.81 -0.33
VOX -0.02 0.27 0.00 1.07 1.13 2.08 -0.27 0.15 1.31 0.24 1.12 1.01 1.13 1.08 -0.07
Pacma -1.08 -0.80 -1.07 0.00 0.06 1.01 -1.34 -0.91 0.24 -0.83 0.05 -0.06 0.07 0.01 -1.13
Podemos | -1.15 -0.86 -1.13 -0.06 0.00 0.95 -1.40 -0.98 0.18 -0.89 -0.01 -0.12 0.00 -0.05 -1.20
Sumar -2.09 -1.81 -2.08 -1.01 -0.95 0.00 -2.35 -1.92 -0.77 -1.84 -0.96 -1.07 -0.94 -1.00 -2.14
SALF 0.26 0.54 0.27 1.34 1.40 2.35 0.00 0.43 1.58 0.51 1.39 1.28 1.41 1.35 0.21
CcCc -0.17 0.12 -0.15 0.91 0.98 1.92 -0.43 0.00 1.15 0.09 0.97 0.85 0.98 0.92 -0.22
ERC -1.32 -1.04 -1.31 -0.24 -0.18 0.77 -1.58 -1.15 0.00 -1.07 -0.19 -0.30 -0.17 -0.23 -1.37
JxCat -0.26 0.03 -0.24 0.83 0.89 1.84 -0.51 -0.09 1.07 0.00 0.88 0.77 0.89 0.84 -0.31
BNG -1.14 -0.85 -1.12 -0.05 0.01 0.96 -1.39 -0.97 0.19 -0.88 0.00 -0.11 0.01 -0.04 -1.19
UPN -1.02 -0.74 -1.01 0.06 0.12 1.07 -1.28 -0.85 0.30 -0.77 0.11 0.00 0.13 0.07 -1.07
EAJ- -1.15 -0.86 -1.13 -0.07 -0.00 0.94 -1.41 -0.98 0.17 -0.89 -0.01 -0.13 0.00 -0.06 -1.20
PNV
EH -1.09 -0.81 -1.08 -0.01 0.05 1.00 -1.35 -0.92 0.23 -0.84 0.04 -0.07 0.06 0.00 -1.14
Bildu
Otros 0.05 0.33 0.07 1.13 1.20 2.14 -0.21 0.22 1.37 0.31 1.19 1.07 1.20 1.14 0.00

Mapa de Calor de |la Matriz de Pagos - Escenario 7

0.26 _ 70.05

PSOE - 0.00 0.29 0.02

PP --0.29 0.00 -0.27 -0.03 085 074 086 081 -0.33 2
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ERC -0.24 -0.18 0.77 -0.17 -0.23
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BNG -0.85 -0.88 0.00 -0.11 0.01 -0.04 1
UPN 0.74 0.77 011 0.00 0.13 0.07
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EH Bildu -0.81 -0.84 0.04 -0.07 0.06 0.00
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|
o
o

i
7]
g
o]

g

PSOE -

i
g 49
E &
v

Pacma
Podemos
EAJ-PNV
EH Bildu



247



248

6. Referencias

Alaminos, Antonio (2022) El método de escenarios en la estimacion de resultados electorales. Una
aplicacion al caso de Castilla y Leon. Revista Espariola de Investigaciones Socioldgicas 178: 173-182.
https://doi.org/10.5477/cis/reis.178.173

Alaminos, Antonio. (2017). La imagen de partido del Partido Popular y el Partido Socialista Obrero
Espafiol en Espafia: 1996 al 2015. Sociologiados. Revista de Investigacion Social. 2(1): 51-79.
doi:10.14198/socdos.2017.1.04

Alaminos, Antonio (2015) Forecasting Elections with High Volatility. Statistica Applicata - Italian
Journal of Applied Statistics. 2015, 25(2): 165-184 http://hdl.handle.net/10045/51768

Alaminos, Antonio (1998) Teoriay practica de la encuesta. Aplicacion en los paises en vias de desarrollo.
Alicante: Editorial Club Universitario, ISBN 84-95015-10-2. http://hdl.handle.net/10045/49236

Alaminos, Antonio (1998). Las predicciones electorales en Espafia. En: Alaminos, Antonio, et al. Future
Days. Modelos de prospectiva electoral. Alicante: Universidad de Alicante. ISBN 978-84-7908-407-3.
http://hdl.handle.net/10045/105229

Alaminos, Antonio, y Alaminos-Fernandez, Antonio F° (2024). Estudio Barémetro ECIS3463 de junio
2024. Documentacion técnica de la estimacion electoral. Departamento de Investigacion. Centro de
Investigaciones Sociolédgicas. Madrid.

Alaminos, Antonio y Alaminos-Fernandez, Antonio F° (2024) Estudio ECI1S3460 sobre las elecciones
europeas de 2024. Documentacion técnica de la estimacion electoral. Departamento de Investigacion.
Centro de Investigaciones Socioldgicas. Madrid

Alaminos, Antonio y Alaminos-Fernandez, Antonio F° (2024) Las elecciones autonémicas del Pais
Vasco del 21 de abril de 2024. Modelo Bifactorial Inercia-Incertidumbre. Alicante: Obets Ciencia
Abierta.

Alaminos, Antonio y Alaminos-Fernandez, Antonio F° (2023) Modelo Bifactorial Inercia-Incertidumbre
Alaminos-Tezanos. Aplicacion al diagndstico preelectoral y evaluacion del impacto de campafia.: El caso
de las elecciones autonémicas de mayo de 2023. Coleccién Cuadernos Metodologicos vol. 63. Madrid:
Centro de Investigaciones Socioldgicas

Alaminos, Antonio y Alaminos-Fernandez, Antonio F° (2023) Motivaciones de voto y estimacion
electoral en las elecciones generales en Espafia. Un analisis empirico. Revista Sistema. 267, 3-37

Alaminos, Antonio y Alaminos-Fernandez, Antonio F° (2021) Introduccion practica a la sociologia
electoral. Alicante: Obets Ciencia Abierta. ISBN 978-84-124165-4-1.
http://hdl.handle.net/10045/119077


http://hdl.handle.net/10045/105229

249

Alaminos, Antonio y Alaminos-Fernandez, Antonio F° (2016) La medicion de las motivaciones de voto
en las elecciones generales del 20 de diciembre de 2015. Alicante: Obets Ciencia Abierta. Universidad
de Alicante, 119 p. http://hdl.handle.net/10045/132686

Alaminos, Antonio y Alaminos-Fernandez, Antonio F° (2012) La medicion de las motivaciones de voto
en las elecciones generales del 20 de noviembre de 2011. Alicante: Obets Ciencia Abierta. Universidad
de Alicante, 121 p. http://hdl.handle.net/10045/132566

Alaminos, Antonio y Alaminos-Fernandez, Paloma (2018). Las dinamicas del voto retrospectivo en
Espafia (1996-2017). Tendencias sociales. Revista de Sociologia, 1: 39-72

Alaminos, Antonio y Tezanos, José Félix (2023) Nota metodoldgica estimaciones de voto y escafos.
Estudio E3411 preelectoral de elecciones generales.
https://www.cis.es/documents/d/cis/3411_estimacion

Alaminos, Antonio y Tezanos, José Félix (2019) Nota metodoldgica estimaciones de voto y escafos.
Modelo coyuntura CIS V89. Estudio n° 3261. Barémetro de septiembre 2019.
https://datos.cis.es/pdf/3261_Estimacion.pdf

Alaminos, Antonio y Tezanos, José Félix (2019) Nota metodoldgica estimaciones de voto y escafos.
Estudio n° 3263 Macrobarémetro Preelectoral elecciones generales 2019.
https://datos.cis.es/pdf/3263_Estimacion.pdf

Alaminos, Antonio y Tezanos, José Félix (2019) Nota metodoldgica estimaciones de voto en
Comunidades Autonomas y grandes ciudades Estudio n° 3245 Marzo-abril 20109.
https://datos.cis.es/pdf/3245_EstimacionEAM.pdf

Alaminos, Antonio y Tezanos, José Félix (2019) Nota. Nota metodologica estimaciones de voto y
escafos. Estudio n® 3242 Macrobarometro de marzo. Preelectoral elecciones generales 2019. Modelo
longitudinal CIS VV108. https://www.cis.es/documents/d/cis/IM3242pdf

Alaminos-Fernandez, Antonio F° (2023) Introduccion a la teoria de conjuntos difusos y sus aplicaciones
en investigacion social e 1A. Obets Ciencia Abierta. Alicante: Limencop. ISBN 978-84-09-49456-9.
http://hdl.handle.net/10045/132732

Alaminos-Fernandez, Antonio F° y Alaminos, Antonio (2023) Métodos y Modelos para la Prediccion
Electoral: Una Guia Practica. Obets Ciencia Abierta. Alicante: Limencop. ISBN: 978-84-09-50283-7.
http://hdl.handle.net/10045/138240

Kahn, H., & Wiener, A. J. (1967). The Year 2000: A Framework for Speculation on the Next Thirty-
Three Years. Nueva York: Macmillan.

Schwartz, P. (1996). The Art of the Long View: Paths to Strategic Insight for Yourself and Your
Company. Nueva York: Doubleday.

Wack, P. (1985). Scenarios: Uncharted Waters Ahead. Harvard Business Review, 63(5), 73-89.



250

Contenido
Documentacion técnica de la estimacion eleCtoral ..o 1
1 MOTEIO BNAITTICO ...t bbb bbbttt ettt e bt e b e e eneas 2
1.1 Modelo Bifactorial Inercia INCErtidUMBbDIe ..........c.cooiiiiiiiee s 2
1.2 Orientaciones DASICAS 08 ANATISIS ......c.viiiieiire ettt st te st sreereeneas 5
2 Andlisis distribucional y correlacional de 10S €SCENANIOS..........civeiereiereiesieeeeee e 7
2.1 Anélisis distribucional de la estimacion electoral..............ccoovveieiiiieiicis e 7
2.2 Anélisis de Correlacion entre Pares de Partidos (&mbito nacional) ............ccccceveveieniieininnnene, 14
3. Andlisis de los componentes de inercia e iNCertidumbBre ... 21
GIAFICOS PArA PSOE ..ottt ettt st et e beebe s e e st e st et et e nbenbeebeareeneanes 21
Anaélisis de Aleatoriedad del Error para PSOE ..........cooiiiiiiiiieece e 22
Anaélisis de la Dindmica de Inercia Pasada para PSOE...........ccccooiiiiiiiniieseeeee s 23
Graficos Para PSOE_PASAU0 .......ccueiueiiiiiiiieieierie ettt sttt st stesse s e et e ssesbestesneeseeneanes 23
Anaélisis de Aleatoriedad del Error para PSOE_PaSato.........cccouerierereiennsisieieiesie e 24
Anélisis de la Dindmica de Inercia Presente_Futuro para PSOE...........ccccvviviiiieieieiene e 25
Graficos Para PSOE_TULUIO ......coviiiiiieciice ettt e e nneenae e snaenne s 25
Analisis de Aleatoriedad del Error para PSOE_fULUIO ........ccoiveieiieiies e 26
GIAFICOS PAIA PP.....ec ettt et e et e s e et e e bt ent e s teeaees e e sseeeeaneenneeteeneeaneenseas 27
Analisis de Aleatoriedad del Error Para PP ........cooeiiiiiiiecc e 28
Analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para PP .........cccooiieieiiiiieie e 29
GraficOS Para PP_PASAU0 .......ccuveueiiieieeiieeieseee st ste e tesseesteestesseestaesteaseesreeseasaessaeseaneesseenseaneesnnensens 29
Analisis de Aleatoriedad del Error para PP_Pasado ..........cccevverieiieiieiieiie e see e sie e 30
Analisis de la Dinamica de Inercia Presente_FUtUrO Para PP ........cccooveiieiiiie i 31
GIafiCOS PArA PP _TULUIO ... .eiuieiicie ettt ettt ettt e s e saeeaeeneesneenneeneesnaenneas 31
Analisis de Aleatoriedad del Error para PP_fULUIO.........coviiiiieie e 32
(O] Voo o= T NV A © ) SOOI 33
Anaélisis de Aleatoriedad del Error para VOX ......ccooiiiiieiiieieiese e 34
Anaélisis de la Dindmica de Inercia Pasada para VOX........ccooereieniienieniseseeeeie e 35
Graficos Para VOX _PASAU0 .....cueiviiueiiiiieaieaieieie et ste e teasae e seessesbesbesbesseeseeseeseesessesbestesseaseeseanes 35
Anaélisis de Aleatoriedad del Error para VOX_Pasato .......ccuerverierieneienesesieeerieseesiesee e ssesesseaseans 36
Anaélisis de la Dindmica de Inercia Presente_FUtUro para VOX.......ccveviieiieieienienene e 37

Graficos Para VOX _FULUFO.......oviiiiiiecie sttt sttt sttt ne b e neenes 37



Analisis de Aleatoriedad del Error para VOX_fULUIO ........ccoeveeieiiiiiee e 38
GIAFICOS PAIA PACITIA .....vveuiiiiieieeie ettt e e te e e e s e s be et e eseesteesseeseessaeseeaneesneeseeneesneenseas 39
Analisis de Aleatoriedad del Error para PACMa ........c.ccveiviieiieiie e 40
Analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para PaCMa...........ccecviveiieiiriieieeie e eee e e eee e 41
Graficos para Pacma_PaSAU0 ..........cueieeruerieieeieeieseestesseesteessesseesseesseaseesseesseassesseesseaseesseessesssesseesses 41
Analisis de Aleatoriedad del Error para Pacma_pasado ..........cccceeeerverieieeseeiiesieeseesee e e eeeseenaens 42
Anélisis de la Dindmica de Inercia Presente_FUtUr0 para Pacma..........ccccvvviieieierienieniesese e sesiesneenis 43
Graficos para PaCma_fULUIO...........oiiiiiiiicice ettt enes 43
Anadlisis de Aleatoriedad del Error para Pacma_fUuturo ...........cccooeveiiiienisiniccee e 44
GrAfiCOS PArA POUBIMOS .....vcvievieiieiieite ettt sttt s et et et e st e beebe s e e st e se et et e nbenbeeneareeneanes 45
Anadlisis de Aleatoriedad del Error para POJEIMOS ..........ccvoiiieiiiiieie e 46
Anaélisis de la Dindmica de Inercia Pasada para POUEMOS. .........cccvveiiieiiiinieieiese e 47
Gréaficos para POAEMOS_PASAAO ........ecuiiiiiieieieiesiesie ettt sbe e e e et e stesbesbesaeereeneanes 47
Anadlisis de Aleatoriedad del Error para POdemos_pasado .........ccceeeierereneninieiieniesese e 48
Anélisis de la Dindmica de Inercia Presente_Futuro para POAEMOS.........ccccviveveierierienesese e 49
Gréaficos para POAEMOS_FULUO..........ciiiiiiiieieie ettt nre s enes 49
Analisis de Aleatoriedad del Error para Podemos_fULUIO .......ccccviiriieiiiie e 50
GIAFICOS PAIA SUIMA.......ieuieiiieieeieeteestee e et e stees e e saeste e eesseesteesseeseesseesseaseesseesseaseeaseeseaneesseenseeneeaneensens 51
Analisis de Aleatoriedad del Error para SUMAN ..........cccveouviieiieerieiie e se e sre e snae e 52
Analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para SUMA...........ccccvivveiverieiieseeiesieese e e e eee e 53
Graficos para SUMAN _PASAA0 .....c.ecuveireerieiieseeieeeesae e ssee e esteaseesseesteaseesseesseaseesseesseaseesseenseaneesseessens 53
Analisis de Aleatoriedad del Error para SUMar_pasado ..........cccceeververiesieseerie e seeee e e eeesae e 54
Analisis de la Dinamica de Inercia Presente_FULUrO para SUMAr..........ccoccvvveieeriesieseeseeseesie e snennens 55
Graficos para SUMAEN_TULUIO .......ccuiiieiicce ettt ae e ae e e e nne e esnaene s 55
Analisis de Aleatoriedad del Error para SUmar_fUtUr0...........ccevviieiieie s 56
GIAFICOS PAIA SALF ...ttt e re e te e teese e s teebeereenteenteeneesreeteas 57
Analisis de Aleatoriedad del Error para SALF ..o 58
Anaélisis de la Dindmica de Inercia Pasada para SALF ... 59
Graficos para SALF _PASAU0 .......cceiiiiiiiiieieieie ettt sttt st reeneanes 59
Anaélisis de Aleatoriedad del Error para SALF_PaSato .........cceverereieiiennsiesieieiesiese e sneeneans 60
Anélisis de la Dindmica de Inercia Presente_Futuro para SALF ..o 61

Graficos Para SALF _TULUIO .....oovoiiiiie ittt sttt ens 61



Analisis de Aleatoriedad del Error para SALF_fULUIO ........ccooveieiiiiice e 62
(€] U (o0 o - - O OSSPSR 63
Analisis de Aleatoriedad del Error para CC.......voiiiieiiiieie et sna e 64
Analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para CC ..........ccocoiiieieiiieiiieie e 65
GraficoS Para CC_PASAUOD.......ccueereiiiesieerieeiesie et et este e te s e ste e teaseesseesteaseesseeseaseesseeaeaseesseenseeneesrnensens 65
Analisis de Aleatoriedad del Error para CC_pasad ..........cceevereieeiieriesieeseesieseeseesee e sie e ssaenaens 66
Anaélisis de la Dindmica de Inercia Presente_FUtUr0 para CC.......cocvvvveiiieiinieieiiee e 67
GrafiCoS PAra CC_TULUMD ....c.eeuieieie ettt bbbttt sbe st nenbenreenes 67
Anadlisis de Aleatoriedad del Error para CC_fULUIO......c.cveiiieieiiic e 68
GIAfICOS PArA ERC .....oiiiciieeeee ettt bttt b e st et e et be st neeneeneenes 69
Anadlisis de Aleatoriedad del Error para ERC ..........ccocoiiiiiiiiiieese e 70
Anadlisis de la Dindmica de Inercia Pasada para ERC...........cccooviiiiiiiieniiecceee e 71
Graficos para ERC_PASAG0 ......cveiviiieitiiiisieiieie ettt st be e e e s et e stesbentesnenneeneanes 71
Anadlisis de Aleatoriedad del Error para ERC_Pasado ..........coeverierieiiienenesieieiesese e 72
Anélisis de la Dindmica de Inercia Presente_Futuro para ERC.........ccccoovviiiiiiiiinienene s 73
Graficos Para ERC_TULUIO ....cviiiie ettt bbb s ens 73
Analisis de Aleatoriedad del Error para ERC_fULUIO .....cc.ooiiiieiie e 74
GIAFICOS PAFA JXCAL ... .evieeieiiieiieeie et e et s e e et e e e s e s be et e eseesteeeeeseesseeseaneesaeeteeneesnaenneas 75
Analisis de Aleatoriedad del Error para JXCal..........ccocveiviieiieerie e ee e 76
Analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para JXCAatl ...........cccevvieeiiierieiieene e seese e see e 77
Graficos para JXCat_PaSAUO0.......cuecverreieeieseeeeese e te st e e e ste s esre e teeseesreesseassesseeseeaneesseenseeneesraesens 77
Analisis de Aleatoriedad del Error para JXCat_pasado...........ccueveieereerirseeseesieseeseeseeseesieeseesaesaens 78
Analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para JXCat ..........ccceveviereeiiesiiesesiee e 79
Graficos Para JXCAt_TULUIO ........cveiieieecice ettt aeesae e sreenteeneesneeneas 79
Analisis de Aleatoriedad del Error para JXCat_fUtUIO.........cecvevieiieiieie e 80
GIAfICOS PArA BING......ciiiieiii ettt e st e s teetees e e s aeeaeeneesreenteeneenreenneas 81
Analisis de Aleatoriedad del Error para BNG .........cccooiviiiiieiieeic e 82
Anaélisis de la Dindmica de Inercia Pasada para BNG ..........cccooooiiiiiiiieniiinceieee e 83
Graficos para BNG_PASAU0 .....cveiveiieiiiiiieieieie ettt st sbeste s e et e sbesbestesaeaseeneanes 83
Anaélisis de Aleatoriedad del Error para BNG_pasado ..........cccoceveriieiienesesieeieiene e 84
Anélisis de la Dindmica de Inercia Presente_Futuro para BNG.........ccccoooviiiiiiiicienene s 85

Graficos Para BNG_FULUIO.......couoiiiiiiiiceseee ettt enes 85



Analisis de Aleatoriedad del Error para BNG_fULUIO.........ccoiieiiiiiiies e 86
GIAFICOS PAFA UPN ... .ottt ettt et et e e s e s be et e eseesteeeeeseesseeeeeneesneeseeneeaneenneas 87
Analisis de Aleatoriedad del Error para UPN .........cocoiiiiiiii i 88
Analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para UPN ...........cccoviiiiiiiein e 89
Graficos Para UPN_PASAU0........cuiiieiieieiieieeieeeesee e sseestaestesseessaestesseessaesseassesseesseaseesseensesneesseessens 89
Analisis de Aleatoriedad del Error para UPN_pasado...........cccuereieeiierieienieeieseeseesee e sie e ssaenaeas 90
Anélisis de la Dindmica de Inercia Presente_FUturo para UPN .........ccccoooviiiiiieieinnene e 91
Graficos Para UPN_FULUIO ....c..oviieiiece ettt sttt nre s anes 91
Anadlisis de Aleatoriedad del Error para UPN_fULUIO .......coviiiieiiiccc e 92
GIAfiCOS PArA EAJI-PNV ...ttt sttt s et e et et benbesaeabeeneanes 93
Anadlisis de Aleatoriedad del Error para EAJ-PNV ..o 94
Anaélisis de la Dindmica de Inercia Pasada para EAJ-PNV ........cccociiiiiiiiiiinieieesee e 95
Gréaficos para EAJ-PNV _PASAUO0.........cccuiiiieieieiiiie sttt sttt see s sse st snessaeneanes 95
Anaélisis de Aleatoriedad del Error para EAJ-PNV_Pasado..........cccceeererviininierienenene e 96
Anélisis de la Dindmica de Inercia Presente_Futuro para EAJ-PNV ... 97
Graficos para EAJ-PNV _TULUIO ........ociiiiiiicieeee ettt 97
Analisis de Aleatoriedad del Error para EAJ-PNV_fULUIO........cccoiviiieii e 98
Graficos Para EH BilUU........cooviiiiieiicciee sttt e e enae e e snaene s 99
Analisis de Aleatoriedad del Error para EH BildU..........cccoooviiiiiiiciccececeeec e 100
Analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para EH Bildu ............cccooeiviiiiciiiccccccee e 101
Graficos para EH Bildu_pasado............cceiveieiieiiie ettt 101
Analisis de Aleatoriedad del Error para EH Bildu_pasado............ccccooviveiviiiniieic e 102
Analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para EH Bildu ..........c.cccooovvieieiiiciccc e, 103
Graficos para EH BildUu_fULUIO .........oouiiii et 103
Analisis de Aleatoriedad del Error para EH Bildu_fUturo..........ccccceeveiveii i 104
L€ U o0 SR o Fo T N O 1 0TS 105
Analisis de Aleatoriedad del Error para Or0S.........ccueieeieeieiieieeie e e e se e 106
Anadlisis de la Dindmica de Inercia Pasada para Otr0S..........cocoverereiiieseseeieienee e eneens 107
Graficos Para Otr0S_PASAU0 .....cveveiueitieieerieieiesie st ste st ste e e e eseeseestesaesbestesseeseaseeseestessestesbesseasensensens 107
Anadlisis de Aleatoriedad del Error para Otros_pasado..........ccccerereieieiesieeieeieniese e 108
Anadlisis de la Dindmica de Inercia Presente_FUtUro para Otr0S ........ccccevveeeeneerierieniese e siesiesesneeneas 109

Graficos Para OtrOS_TULUIO .....ocveiiiieiicieeie ettt sbesbeanenneaneas 109



Analisis de Aleatoriedad del Error para Otros_fULUIO ........cceveviveieiiieieee e 110
Interaccion de la estructura de inercia y los patrones de incertidumbre ............ccooveveiiereeresieese e 111
Tabla de Coeficiente de VariaCion (CV)......ccvoieiieiicie ettt sre e 112
Comparacion de Coeficientes de VariaCiON..........c.ccveieiieieiiieieese e se e sae e e sae e nns 113
Tabla Comparativa de Patrones de INCertidumbre ...........ccoeov i 114
Mapa de Calor Comparativa de Patrones de INCertidumbre ...........cccevveveiieenecie s 115
Boxplot de la Distribucidn de Patrones de INCertidumbre ...........cooveieiiieiisesiseee s 116
Maximos y Minimos de los patrones medios de incertidumbre por Partido .............cccccceeveieiiiecieennnne 117
4. Matrices de pago entre partidos segun patrones medios de incertidumbre...........ccccoceveiviiniininnnens 118
Matriz de Pagos - ESCENAITO L......c.oiiiiieiiiiie ettt sttt sttt sttt be et e st e sbeenbesneesbe e e 119
Matriz de Pagos - ESCENAITO L......c.oiiiiieiiiie ettt sttt sttt st et e st e sbeenbesneesbe e e s 119
Matriz de PagoS - ESCENAIITO 2......c.uiiiiiiieiiiie ittt sttt sttt b e sbe s st e sbeenbeeneesbeenne s 120
Matriz de Pagos - ESCENAITO 2......cuiiiiiiieiiiie ettt sttt sttt sttt et e s st e sbeebeeneesbeeee s 120
Matriz de Pagos - ESCENAIIO 3......cuiiiiiieiiiie ettt sttt sttt se e st be st e sbeenbeeneesbee e 121
Matriz de Pagos - ESCENAIIO 3......cuiiuiiiieiiiie ettt sttt sttt sttt se e b e et e s st e sbeenbesneesbeeee s 121
Matriz de Pagos - ESCENAITO 4......c..oiuiiiieiieiie ettt sttt sttt st b e sbe e st e sbeenbeeneesbe e e s 122
Matriz de Pagos - ESCENAIIO 4......c..ocieiieeieiie sttt steeste et e ste et e st e te e e taesteaseessaesteaneessaesseeneesseesens 122
Matriz de Pagos - ESCENAIIO 5......cuiiiiiieiicie sttt ste s e s taesaeaneesraenseeneesnaennes 123
Matriz de Pagos - ESCENAIIO 5......cviiiiiieiicie sttt ste ettt e te s e steesteaneesraesseeneesneennes 123
Matriz de Pagos - ESCENAIIO B......cuecueeiueeieiieiiesiesiesteesteetesteeste e s teeste e taesaeesaessaessasneesraesseeneesseennens 124
Matriz de Pagos - ESCENAIIO B......ccvecuieiieeieiieieesieeie st esieste e este et ste e taesaeasaesaeesseaneessaesseeneessaensens 124
Matriz de PagOS - ESCENAIIO 7.....eeveiieiieeie e st e st stesieeste et e teete e staete e s e taesteasaessa e saaseessaenseeneesseensens 125
Matriz de PagOS - ESCENAIIO 7.....eeviiieiieeieeieseesiestesteeste et e steesae e staeteeseesraesaeasaessaesseaneessaesseaneesseensens 125
Documentacion técnica de la estimacion electoral ... 126
5 Analisis distribucional y correlacional de los escenarios de voto alternativo...........c.ccccocevvervcnnee. 128

5.1 Anélisis distribucional de la estimacion electoral..............ccoovieiiiiiiiin s 128

5.2 Analisis de Correlacion entre Pares de Partidos (&mbito nacional) ..........ccccoceveveveiceieeieceene. 135
6. Analisis de los componentes de inercia e incertidumbre del voto alternativo.............cccccceeeevrenneee. 142

GIAfICOS PArA PSOE .......ocuiiiieieie ettt et be st te et e e s e e e st e b e stesbesbeaneaneaneas 142

Analisis de Error Aleatorio para PSOE..........ccocoiiiiiiiiiieeeieie et ens 143
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para PSOE...........cccccoovveieneneiesnsnenens 144

Graficos para PSOE_PASAU0 .......ccueiuiiiiiiiaieieiesiesie sttt ste s se e see et sbe e saesseeseeseeseesaessesbestesseanensens 144



Analisis de Error Aleatorio para PSOE_Pasado ..........cccecveieiiriieeiesieese e 145
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para PSOE ...........cccccoeeivennins 146
Graficos Para PSOE_TULUIOD ......ocviiieii ettt sttt sne e e neenns 146
Analisis de Error Aleatorio para PSOE_fULUIO...........cccueiveiiiic e 147
(C] U [0T0 LI oo W o SRS 148
Analisis de Error Alatorio PAra PP ..o 149
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para PP..........cccccooeivviniinenene s 150
GrafiCOS PAra PP_PASAGU0 ......cveieieiiesiieieeieieie ettt e st e sae e bestesteeseesee e essesaestesbesteaneasennens 150
Analisis de Error Aleatorio para PP_Pasati...........cccviviieieierieniesesie e siesieseeeeie e sse e e ssesneens 151
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para PP..........ccccccoceviviieiiinnnns 152
GrAfiCOS PAra PP_TULUIO .....cviiieiece ettt sbesbesnenneeneas 152
Analisis de Error Aleatorio para PP_fULUIO .........cocviiiiiiiceee s 153
GIAFICOS PAIA VOX ..ttt sttt ettt sttt sttt s e s et e te s be s be e be e b e eseese e st e eentesbesbeaneanenneas 154
Analisis de Error Aleatorio Parad VOX......ooceeieiiiesieieeeiesie ettt st sse e aneens 155
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para VOX.......c.cccovvveveienenenesesnsnanens 156
Graficos Para VOX_PASAU0 .....ccueiueiieiieiieieieie st ste sttt e et ee st st besbesteeseesee e essesaestesbestesseasensens 156
Analisis de Error Aleatorio para VOX _Pasado...........cccueivereririeeriesieeseeieseesnesseseessessesssessseeneenns 157
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para VOX.........cccccevviieinennnns 158
Graficos Para VOX _TULUIO.....c..iiieieee ettt st e et et eneesaeeaeeneenns 158
Analisis de Error Aleatorio para VOX _fULUIO .........ccuviveiieie e 159
(G U [oT0 R oL T W =Tl 1 - SRS 160
Analisis de Error Aleatorio Para PACMa...........cccueiieieiieeiieie e sie e ee e se e e st ee e see e e 161
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para Pacma.........c.cccocvevveveiveresieesnennnns 162
Graficos para Pacma_PaSaA00 ..........c.ccueieeieerieiieieeieseesteeeesseesteeseesseesseessesseessaaseesseesseeseessesssessessses 162
Analisis de Error Aleatorio para Pacma_pasad0...........cccccveruereeieeriesieesieenieseeseesseseessessessesseeeeenns 163
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para Pacma...........cccccceeveinennnnn 164
Graficos para PaCMa_TULUIO..........civerieiee ittt e e et eneesreenaeeneenns 164
Anaélisis de Error Aleatorio para Pacma_fUtUr0..........c.ccooveieieieneiece e 165
GrAfiCOS PAra POUBIMOS .....eovieiiiieie sttt sttt et ae st e be s te et e e seese et et e tesbesbeaneareaneas 166
Analisis de Error Aleatorio para POUBMOS. ........ccviiieiiiieieieie et aneens 167
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para POdemos...........cccovereveieiesninnnens 168

Gréaficos para POAEMOS_PASAAO ........ccuviiiieieieiiesiesie st e ettt te s e e e seestesbesreasesneaneas 168



Analisis de Error Aleatorio para POdemos_Pasado...........c.cceeeeieerierieesinenieseeseeseesee e ees s e e 169
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para Podemos..............cccccveu... 170
Graficos para POOEMOS_TULUIO..........ccuiiieieeie ettt e et sreenaeeneenns 170
Analisis de Error Aleatorio para POdemoS_fULUIO ........c.cccveiivrieiecie e 171
(€] U o0 SR o Fo T N 11 0 - SRS 172
Analisis de Error Alatorio Para SUMA ...........cccueieerieiieeiierieseeseese e see e e e steeaesaesseeeesreesreeneenns 173
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para SUMAr..........ccoceverenenenesesesnnnens 174
Graficos para SUMAr_PASAAO ......ccueiueiuiirieieieiesie e ste st ste e eesees e stesaesbestesaesseeseeseeseessestesbesteasensensens 174
Analisis de Error Aleatorio para SUMAar_PasadO........cc.ceeveeerierierieriesesieseseeeeeesee e see e sressessesseenes 175
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para SUmar............c.ccoeeeevenenins 176
Graficos Para SUMAT_TULUIO........ooi ittt tesrenneeneas 176
Analisis de Error Aleatorio para SUMar_fULUIO .........ccocviieiiieieie s 177
GIAFICOS PAFA SALF ..ottt sttt e et e e s e e et e bestesbenbeareereaneas 178
Analisis de Error Aleatorio Para SALF ... 179
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para SALF..........cccooceveviieieiiieinceenens 180
Graficos para SALF _PaSAU0 .......cceiiiiiiiieieiese ettt ettt resneaneeneas 180
Analisis de Error Aleatorio para SALF_Pasado .........cccceiveieiieieeiesiieseese e e eie e se e 181
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para SALF ..........ccccevveivenns 182
Graficos Para SALF _TULUIO ......ocieiece ettt ettt sreeaenneenns 182
Analisis de Error Aleatorio para SALF_fULUIO.........c.cccveiviiiiie e 183
(€] U (0TS o - - O PSS 184
Analisis de Error Aleatorio Para CC.......cciveiiiieiieie e e e ettt e ra e e e e 185
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para CC.........ccccevvevveneeieiieesesieseeniens 186
(€ U (oo g o1 T W O O o - 7 o (o F SRS 186
Analisis de Error Aleatorio para CC_Pasadi.........cccueiuerverierieieereseeseesee e seesse e e eseessee e eneens 187
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para CC...........ccccecvevviiveinennnns 188
(C U (oo R o= N O O {11 (1] (o SR 188
Analisis de Error Aleatorio para CC_fULUD .......cociiiiieieicieee e 189
GrAfiCOS PArA ERC ..ottt bttt e s et e e et e tesbenbeareareaneas 190
Analisis de Error Aleatorio para ERC..........cooiiiiiiiiiiiiecieie st 191
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para ERC............cccooevvveneieiviesnieenens 192

Graficos para ERC_PASAUO ......coveiveiieiiiiieieieiesie ettt e sttt te st se e e e saestesbesteasennennens 192



Analisis de Error Aleatorio para ERC_PaSa0d0 ........ccecveiveiieiieieeie e 193
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para ERC ............ccccceeveivennns 194
Graficos Para ERC_TULUIO .....cviiieiece ettt et e e nneeneeneenns 194
Analisis de Error Aleatorio para ERC_FULUIO........ccccui i 195
LC U (0T 0 SR o Fo T N )2 | SRS 196
Analisis de Error Aleatorio Para JXCal .........ccviveiieiieiieeiiere et 197
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para JXCat ...........ccocvevvererenieneiesnsnnnens 198
Graficos para JXCaAt_PASAUO0 . .......cceieiieieieieie et sttt et te e teese e e eseeseestesbesreaseaneanens 198
Anaélisis de Error Aleatorio para JXCat_pasado ............cceiveverierereneseseseseeeeeeee e eneens 199
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para JXCat ............ccccceevrvinnnins 200
Graficos Para JXCAt_FULUIO ......ccveiueiieiicicieiee ettt sbestesrenreaneas 200
Analisis de Error Aleatorio para JXCat_fULUIO ..........ccccviiiieieieie e 201
GrAfiCOS PArA BING......ocuiiiiciieieie ettt st te et e e s e e e et et e besbenbeaneareaneas 202
Analisis de Error Aleatorio para BNG .........cocooiiiiiiiiiiieicieie et 203
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para BNG............ccooeveieieieneiesnsnenens 204
Graficos para BNG_PASAU0 .....ccveiueiieiiiiieieieiesie ettt sttt se e essesaestesbestesneanennens 204
Analisis de Error Aleatorio para BNG_pasato...........cccevveieiieieeresieeseese e seeeesee e enes s e e 205
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para BNG.............ccccceevveivennnns 206
Graficos Para BNG _TULUIO........ccviiieie ettt e st et eneesneenaeeneenns 206
Analisis de Error Aleatorio para BNG_fULUIO ........cccueiieiiiie e 207
(€] U (ot o= = N o N SRS 208
Analisis de Error Aleatorio Para UPN ..........ccooiiiieiiiie i ae e 209
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para UPN ...........ccccooeviiiiiineicciiesnennns 210
Graficos para UPN_PASAUO0.........cueiierieiieieeie sttt ete sttt et ste et e e essaesaaeneesreeteeneesseeeeaneenrs 210
Analisis de Error Aleatorio para UPN_Pasado .........c.cccueiverieiieieeiesieeseese e seessesae e ees e see e 211
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para UPN ............ccccccveveivennns 212
Graficos Para UPN_TULUIO .....c..ociiiieie ettt te e e teeneesneeaeeneenns 212
Analisis de Error Aleatorio para UPN_fULUO...........ccoiiiiiiiieiee e 213
GrAfiCOS PAra EAJ-PNV ...ttt ettt sttt s e et e st tesbenteaneaneaneas 214
Analisis de Error Aleatorio para EAJ-PNV ...t 215
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para EAJ-PNV .......cccccoviiieiiiinniniinnnnns 216

Gréaficos para EAJ-PNV _PASAUO0.........c.ciuiiiiiieiiiiese st ste sttt eeeesaestesbesseasesseanens 216



Analisis de Error Aleatorio para EAJ-PNV _Pasado .........cccccvvieiiereiiienieene e seesie e sie e see e 217
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para EAJ-PNV ............ccccvene. 218
Graficos para EAJ-PNV _TULUIO ........oiiie ettt 218
Analisis de Error Aleatorio para EAJ-PNV_TULUIO ........ccoveiiiiiieeececee e 219
Graficos Para EH BilAU.........coouviiiiiei ettt sre e nns 220
Analisis de Error Aleatorio para EH BildU ..........cocveiiiieiiiiicic e 221
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para EH Bildu ...........cccccoocoveiiieiiinnnns 222
Gréaficos para EH BildU_Pasato..........cccueieieioieiiie sttt st snesneeneas 222
Anadlisis de Error Aleatorio para EH Bildu_pasado ............cccoererereiiiieiiesisieiee e 223
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para EH Bildu............c..c......... 224
Gréaficos para EH BildU_fULUIO .......coiiiiiicccce et 224
Anadlisis de Error Aleatorio para EH Bildu_fUtUrO ..........cccoveieieiiiiicee s 225
O] LT oL o= T W O 11 (SRRSO 226
Analisis de Error Aleatorio Para Otr0S ........coceveieieieiieieieierie et ste b resreaneenes 227
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Pasada para OtrosS ...........ccocevevereiesesesiesnnnens 228
Graficos Para Otr0S_PASAU0 .....cveiveiuerrieieerieieiesie e ste st ste s e e e eseeseestesaesbestesseaseaseeseeseessestesbesteaseasensens 228
Analisis de Error Aleatorio para OtroS_PaSado ..........ccceerverierieieeriesieseesie e seeseesee e eeesree e eneens 229
Voto alternativo: analisis de la Dinamica de Inercia Presente_Futuro para Otros ............ccceeveveivennns 230
Graficos Para Or0S_TULUIO ....c.veiieieeie ettt e st et eneesreeaeeneenns 230
Analisis de Error Aleatorio para OtroS_fULUIO.........cceiieiiiie i 231
Interaccion de la estructura de inercia y los patrones de incertidumbre ............cccoveveiiereerenceese e, 232
Tabla de Coeficiente de VariaCidn (CV).....c.ccvoieiieii ettt sre e 233
Comparacion de Coeficientes de VariaCiON..........c.ccveieiieiesieseese e se e sae e sraesee e nns 234
Tabla Comparativa de Patrones de INCertidumbre ..o 235
Mapa de Calor Comparativa de Patrones de INCErtidumbre ...........cccevveeiieene e 236
Boxplot de la Distribucidn de Patrones de INCertidumbre ............covveiveieiieese e 237
Maximos y Minimos de los patrones medios de incertidumbre por Partido ..........c.ccccoeceveveveiieinenne 238
7. Matrices de pago entre partidos segun patrones medios de incertidumbre del voto alternativo ...... 239
Matriz de Pagos - ESCENAITO L......c.oiiiiieiiiie ettt sttt sttt e s e sbeenbesneesbe e e 240
Matriz de Pagos - ESCENAITO L......c.oiiiiieiiiie ettt sttt bt beesbe s st e sbeesbeeneesbee e 240
Matriz de Pagos - ESCENAIITO 2......cuiiiiiiieiiiie ittt sttt sttt st et e s s e sbeebesneesbee b s 241

Matriz de Pagos - ESCENAIITO 2......cuiiiiiiieiiiie ittt sttt sttt st et e s s e sbeebesneesbee b s 241



Matriz de Pagos - ESCENAIIO 3......cuiiieiieieeieieesiesieseeste st e teete e sta e tesseesraesaeasaesseessaaneessaesseeneesseensens 242
Matriz de Pagos - ESCENAIIO 3......cuiiieiieieeieieesiesieseeste st e teete e sta e tesseesraesaeasaesseessaaneessaesseeneesseensens 242
Matriz de Pagos - ESCENAIIO 4......c..ecieieeieeie sttt ste et te et te e e e e steaseesseestesseesraesseaneesseeeens 243
Matriz de Pagos - ESCENAIIO 4......c..ecieiieeieeie sttt ste ettt e st te e e taesteaseesseesteaneesraesseeneesseensens 243
Matriz de Pagos - ESCENAIIO 5......cviiiiieeiicie ettt et e e esteesta e s e sraesseeneesseenneas 244
Matriz de Pagos - ESCENAIIO 5......cviiiiiieiicie ettt e nte s e s teesbeaneesraenaeeneesnaeneeas 244
Matriz de Pagos - ESCENAIITO B......cueiueiiuieiiiiie ettt sttt sttt st be et e st e b e sbesneesbee e 245
Matriz de Pagos - ESCENAITO B......cueiueeiiieiiiie ittt sttt sttt esbeesbesneesbee e 245
Matriz de PagOS - ESCENAIITO 7.....oouiiiiiiieiieiie sttt sttt sttt se e b e et e sneesbeebesneesbeene s 246
Matriz de PagOS - ESCENAIITO 7.....couiiiiiiiieiieiie sttt sttt sttt st et sbeesbe s st e nbeenbesneesbeenne s 246

B, RO O B ICIAS ..ttt ettt ettt ettt sttt ettt e et e nnnnnnnnnnnn 248



	Documentación técnica de la estimación electoral
	1 Modelo analítico
	1.1 Modelo Bifactorial Inercia Incertidumbre

	1.2 Orientaciones básicas de análisis
	2 Análisis distribucional y correlacional de los escenarios
	2.1 Análisis distribucional de la estimación electoral
	2.2 Análisis de Correlación entre Pares de Partidos (ámbito nacional)

	3. Análisis de los componentes de inercia e incertidumbre
	Gráficos para PSOE
	Análisis de Aleatoriedad del Error para PSOE
	Análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para PSOE
	Gráficos para PSOE_pasado
	Análisis de Aleatoriedad del Error para PSOE_pasado

	Análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para PSOE
	Gráficos para PSOE_futuro
	Análisis de Aleatoriedad del Error para PSOE_futuro
	Gráficos para PP
	Análisis de Aleatoriedad del Error para PP
	Análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para PP
	Gráficos para PP_pasado
	Análisis de Aleatoriedad del Error para PP_pasado

	Análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para PP
	Gráficos para PP_futuro
	Análisis de Aleatoriedad del Error para PP_futuro
	Gráficos para VOX
	Análisis de Aleatoriedad del Error para VOX
	Análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para VOX
	Gráficos para VOX_pasado
	Análisis de Aleatoriedad del Error para VOX_pasado

	Análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para VOX
	Gráficos para VOX_futuro
	Análisis de Aleatoriedad del Error para VOX_futuro
	Gráficos para Pacma
	Análisis de Aleatoriedad del Error para Pacma
	Análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para Pacma
	Gráficos para Pacma_pasado
	Análisis de Aleatoriedad del Error para Pacma_pasado

	Análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para Pacma
	Gráficos para Pacma_futuro
	Análisis de Aleatoriedad del Error para Pacma_futuro
	Gráficos para Podemos
	Análisis de Aleatoriedad del Error para Podemos
	Análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para Podemos
	Gráficos para Podemos_pasado
	Análisis de Aleatoriedad del Error para Podemos_pasado

	Análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para Podemos
	Gráficos para Podemos_futuro
	Análisis de Aleatoriedad del Error para Podemos_futuro
	Gráficos para Sumar
	Análisis de Aleatoriedad del Error para Sumar
	Análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para Sumar
	Gráficos para Sumar_pasado
	Análisis de Aleatoriedad del Error para Sumar_pasado

	Análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para Sumar
	Gráficos para Sumar_futuro
	Análisis de Aleatoriedad del Error para Sumar_futuro
	Gráficos para SALF
	Análisis de Aleatoriedad del Error para SALF
	Análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para SALF
	Gráficos para SALF_pasado
	Análisis de Aleatoriedad del Error para SALF_pasado

	Análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para SALF
	Gráficos para SALF_futuro
	Análisis de Aleatoriedad del Error para SALF_futuro
	Gráficos para CC
	Análisis de Aleatoriedad del Error para CC
	Análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para CC
	Gráficos para CC_pasado
	Análisis de Aleatoriedad del Error para CC_pasado

	Análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para CC
	Gráficos para CC_futuro
	Análisis de Aleatoriedad del Error para CC_futuro
	Gráficos para ERC
	Análisis de Aleatoriedad del Error para ERC
	Análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para ERC
	Gráficos para ERC_pasado
	Análisis de Aleatoriedad del Error para ERC_pasado

	Análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para ERC
	Gráficos para ERC_futuro
	Análisis de Aleatoriedad del Error para ERC_futuro
	Gráficos para JxCat
	Análisis de Aleatoriedad del Error para JxCat
	Análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para JxCat
	Gráficos para JxCat_pasado
	Análisis de Aleatoriedad del Error para JxCat_pasado

	Análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para JxCat
	Gráficos para JxCat_futuro
	Análisis de Aleatoriedad del Error para JxCat_futuro
	Gráficos para BNG
	Análisis de Aleatoriedad del Error para BNG
	Análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para BNG
	Gráficos para BNG_pasado
	Análisis de Aleatoriedad del Error para BNG_pasado

	Análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para BNG
	Gráficos para BNG_futuro
	Análisis de Aleatoriedad del Error para BNG_futuro
	Gráficos para UPN
	Análisis de Aleatoriedad del Error para UPN
	Análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para UPN
	Gráficos para UPN_pasado
	Análisis de Aleatoriedad del Error para UPN_pasado

	Análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para UPN
	Gráficos para UPN_futuro
	Análisis de Aleatoriedad del Error para UPN_futuro
	Gráficos para EAJ-PNV
	Análisis de Aleatoriedad del Error para EAJ-PNV
	Análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para EAJ-PNV
	Gráficos para EAJ-PNV_pasado
	Análisis de Aleatoriedad del Error para EAJ-PNV_pasado

	Análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para EAJ-PNV
	Gráficos para EAJ-PNV_futuro
	Análisis de Aleatoriedad del Error para EAJ-PNV_futuro
	Gráficos para EH Bildu
	Análisis de Aleatoriedad del Error para EH Bildu
	Análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para EH Bildu
	Gráficos para EH Bildu_pasado
	Análisis de Aleatoriedad del Error para EH Bildu_pasado

	Análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para EH Bildu
	Gráficos para EH Bildu_futuro
	Análisis de Aleatoriedad del Error para EH Bildu_futuro
	Gráficos para Otros
	Análisis de Aleatoriedad del Error para Otros
	Análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para Otros
	Gráficos para Otros_pasado
	Análisis de Aleatoriedad del Error para Otros_pasado

	Análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para Otros
	Gráficos para Otros_futuro
	Análisis de Aleatoriedad del Error para Otros_futuro

	Interacción de la estructura de inercia y los patrones de incertidumbre
	Tabla de Coeficiente de Variación (CV)
	Comparación de Coeficientes de Variación
	Tabla Comparativa de Patrones de Incertidumbre
	Mapa de Calor Comparativa de Patrones de Incertidumbre
	Boxplot de la Distribución de Patrones de Incertidumbre
	Máximos y Mínimos de los patrones medios de incertidumbre por Partido
	4. Matrices de pago entre partidos según patrones medios de incertidumbre
	Matriz de Pagos - Escenario 1
	Matriz de Pagos - Escenario 1
	Matriz de Pagos - Escenario 2
	Matriz de Pagos - Escenario 2
	Matriz de Pagos - Escenario 3
	Matriz de Pagos - Escenario 3
	Matriz de Pagos - Escenario 4
	Matriz de Pagos - Escenario 4
	Matriz de Pagos - Escenario 5
	Matriz de Pagos - Escenario 5
	Matriz de Pagos - Escenario 6
	Matriz de Pagos - Escenario 6
	Matriz de Pagos - Escenario 7
	Matriz de Pagos - Escenario 7
	Documentación técnica de la estimación electoral
	5 Análisis distribucional y correlacional de los escenarios de voto alternativo
	5.1 Análisis distribucional de la estimación electoral
	5.2 Análisis de Correlación entre Pares de Partidos (ámbito nacional)

	6. Análisis de los componentes de inercia e incertidumbre del voto alternativo
	Gráficos para PSOE
	Análisis de Error Aleatorio para PSOE

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para PSOE
	Gráficos para PSOE_pasado
	Análisis de Error Aleatorio para PSOE_pasado

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para PSOE
	Gráficos para PSOE_futuro
	Análisis de Error Aleatorio para PSOE_futuro
	Gráficos para PP
	Análisis de Error Aleatorio para PP

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para PP
	Gráficos para PP_pasado
	Análisis de Error Aleatorio para PP_pasado

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para PP
	Gráficos para PP_futuro
	Análisis de Error Aleatorio para PP_futuro
	Gráficos para VOX
	Análisis de Error Aleatorio para VOX

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para VOX
	Gráficos para VOX_pasado
	Análisis de Error Aleatorio para VOX_pasado

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para VOX
	Gráficos para VOX_futuro
	Análisis de Error Aleatorio para VOX_futuro
	Gráficos para Pacma
	Análisis de Error Aleatorio para Pacma

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para Pacma
	Gráficos para Pacma_pasado
	Análisis de Error Aleatorio para Pacma_pasado

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para Pacma
	Gráficos para Pacma_futuro
	Análisis de Error Aleatorio para Pacma_futuro
	Gráficos para Podemos
	Análisis de Error Aleatorio para Podemos

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para Podemos
	Gráficos para Podemos_pasado
	Análisis de Error Aleatorio para Podemos_pasado

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para Podemos
	Gráficos para Podemos_futuro
	Análisis de Error Aleatorio para Podemos_futuro
	Gráficos para Sumar
	Análisis de Error Aleatorio para Sumar

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para Sumar
	Gráficos para Sumar_pasado
	Análisis de Error Aleatorio para Sumar_pasado

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para Sumar
	Gráficos para Sumar_futuro
	Análisis de Error Aleatorio para Sumar_futuro
	Gráficos para SALF
	Análisis de Error Aleatorio para SALF

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para SALF
	Gráficos para SALF_pasado
	Análisis de Error Aleatorio para SALF_pasado

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para SALF
	Gráficos para SALF_futuro
	Análisis de Error Aleatorio para SALF_futuro
	Gráficos para CC
	Análisis de Error Aleatorio para CC

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para CC
	Gráficos para CC_pasado
	Análisis de Error Aleatorio para CC_pasado

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para CC
	Gráficos para CC_futuro
	Análisis de Error Aleatorio para CC_futuro
	Gráficos para ERC
	Análisis de Error Aleatorio para ERC

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para ERC
	Gráficos para ERC_pasado
	Análisis de Error Aleatorio para ERC_pasado

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para ERC
	Gráficos para ERC_futuro
	Análisis de Error Aleatorio para ERC_futuro
	Gráficos para JxCat
	Análisis de Error Aleatorio para JxCat

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para JxCat
	Gráficos para JxCat_pasado
	Análisis de Error Aleatorio para JxCat_pasado

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para JxCat
	Gráficos para JxCat_futuro
	Análisis de Error Aleatorio para JxCat_futuro
	Gráficos para BNG
	Análisis de Error Aleatorio para BNG

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para BNG
	Gráficos para BNG_pasado
	Análisis de Error Aleatorio para BNG_pasado

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para BNG
	Gráficos para BNG_futuro
	Análisis de Error Aleatorio para BNG_futuro
	Gráficos para UPN
	Análisis de Error Aleatorio para UPN

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para UPN
	Gráficos para UPN_pasado
	Análisis de Error Aleatorio para UPN_pasado

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para UPN
	Gráficos para UPN_futuro
	Análisis de Error Aleatorio para UPN_futuro
	Gráficos para EAJ-PNV
	Análisis de Error Aleatorio para EAJ-PNV

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para EAJ-PNV
	Gráficos para EAJ-PNV_pasado
	Análisis de Error Aleatorio para EAJ-PNV_pasado

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para EAJ-PNV
	Gráficos para EAJ-PNV_futuro
	Análisis de Error Aleatorio para EAJ-PNV_futuro
	Gráficos para EH Bildu
	Análisis de Error Aleatorio para EH Bildu

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para EH Bildu
	Gráficos para EH Bildu_pasado
	Análisis de Error Aleatorio para EH Bildu_pasado

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para EH Bildu
	Gráficos para EH Bildu_futuro
	Análisis de Error Aleatorio para EH Bildu_futuro
	Gráficos para Otros
	Análisis de Error Aleatorio para Otros

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Pasada para Otros
	Gráficos para Otros_pasado
	Análisis de Error Aleatorio para Otros_pasado

	Voto alternativo: análisis de la Dinámica de Inercia Presente_Futuro para Otros
	Gráficos para Otros_futuro
	Análisis de Error Aleatorio para Otros_futuro

	Interacción de la estructura de inercia y los patrones de incertidumbre
	Tabla de Coeficiente de Variación (CV)
	Comparación de Coeficientes de Variación
	Tabla Comparativa de Patrones de Incertidumbre
	Mapa de Calor Comparativa de Patrones de Incertidumbre
	Boxplot de la Distribución de Patrones de Incertidumbre
	Máximos y Mínimos de los patrones medios de incertidumbre por Partido
	7. Matrices de pago entre partidos según patrones medios de incertidumbre del voto alternativo
	Matriz de Pagos - Escenario 1
	Matriz de Pagos - Escenario 1
	Matriz de Pagos - Escenario 2
	Matriz de Pagos - Escenario 2
	Matriz de Pagos - Escenario 3
	Matriz de Pagos - Escenario 3
	Matriz de Pagos - Escenario 4
	Matriz de Pagos - Escenario 4
	Matriz de Pagos - Escenario 5
	Matriz de Pagos - Escenario 5
	Matriz de Pagos - Escenario 6
	Matriz de Pagos - Escenario 6
	Matriz de Pagos - Escenario 7
	Matriz de Pagos - Escenario 7
	6. Referencias

